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Standards Compliance
This appendix explains the guidelines and criteria for maintaining CE and UL standards.

D.1 SECTION SAFETY...............................................................................................628
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D.3 UL AND CSA STANDARDS................................................................................638
D.4 SAFE DISABLE INPUT FUNCTION....................................................................651

Appendix: D

YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual 627



D.1 Section Safety
 DANGER

Electrical Shock Hazard
Do not connect or disconnect wiring while the power is on.
Failure to comply will result in death or serious injury.

 WARNING
Electrical Shock Hazard

Do not operate equipment with covers removed.
Failure to comply could result in death or serious injury.
The diagrams in this section may show drives without covers or safety shields to show details. Be sure to reinstall covers or
shields before operating the drives and run the drives according to the instructions described in this manual.
Always ground the motor-side grounding terminal.
Improper equipment grounding could result in death or serious injury by contacting the motor case.
Do not touch any terminals before the capacitors have fully discharged.
Failure to comply could result in death or serious injury.
Before wiring terminals, disconnect all power to the equipment. The internal capacitor remains charged even after the power
supply is turned off. After shutting off the power, wait for at least the amount of time specified on the drive before touching
any components.
Do not allow unqualified personnel to perform work on the drive.
Failure to comply could result in death or serious injury.
Installation, maintenance, inspection, and servicing must be performed only by authorized personnel familiar with
installation, adjustment and maintenance of AC drives.
Do not perform work on the drive while wearing loose clothing, jewelry or without eye protection.
Failure to comply could result in death or serious injury.
Remove all metal objects such as watches and rings, secure loose clothing, and wear eye protection before beginning work
on the drive.
Do not remove covers or touch circuit boards while the power is on.
Failure to comply could result in death or serious injury.

 WARNING
Fire Hazard

Tighten all terminal screws to the specified tightening torque.
Loose electrical connections could result in death or serious injury by fire due to overheating of electrical connections.
Do not use an improper voltage source.
Failure to comply could result in death or serious injury by fire.
Verify that the rated voltage of the drive matches the voltage of the incoming power supply before applying power.
Do not use improper combustible materials.
Failure to comply could result in death or serious injury by fire.
Attach the drive to metal or other noncombustible material.

D.1 Section Safety
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NOTICE
Observe proper electrostatic discharge procedures (ESD) when handling the drive and circuit boards.
Failure to comply may result in ESD damage to the drive circuitry.
Never connect or disconnect the motor from the drive while the drive is outputting voltage.
Improper equipment sequencing could result in damage to the drive.
Do not use unshielded wire for control wiring.
Failure to comply may cause electrical interference resulting in poor system performance. Use shielded twisted-pair wires
and ground the shield to the ground terminal of the drive.
Do not allow unqualified personnel to use the product.
Failure to comply could result in damage to the drive or braking circuit.
Carefully review instruction manual TOBPC72060000 when connecting a braking option to the drive.
Do not modify the drive circuitry.
Failure to comply could result in damage to the drive and will void warranty.
Yaskawa is not responsible for modification of the product made by the user. This product must not be modified.
Check all the wiring to ensure that all connections are correct after installing the drive and connecting other devices.
Failure to comply could result in damage to the drive.

D.1 Section Safety
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D.2 European Standards

Figure D.1 CE Mark

The CE mark indicates compliance with European safety and environmental regulations. It is required for engaging in business
and commerce in Europe.
European standards include the Machinery Directive for machine manufacturers, the Low Voltage Directive for electronics
manufacturers, and the EMC guidelines for controlling noise.
This drive displays the CE mark based on the EMC guidelines and the Low Voltage Directive.
• Low Voltage Directive: 2006/95/EC
• EMC Guidelines: 2004/108/EC
Devices used in combination with this drive must also be CE certified and display the CE mark. When using drives displaying
the CE mark in combination with other devices, it is ultimately the responsibility of the user to ensure compliance with CE
standards. After setting up the device, verify that conditions meet European standards.

Note: 600 V class drives (models CIMR-Ao5oooooo) are not compliant with European Standards.

u CE Low Voltage Directive Compliance
This drive has been tested according to European standard IEC61800-5-1, and it fully complies with the Low Voltage Directive.
To comply with the Low Voltage Directive, be sure to meet the following conditions when combining this drive with other
devices:

n Area of Use
Do not use drives in areas with pollution higher than severity 2 and overvoltage category 3 in accordance with IEC664.

n Installing Fuses on the Input Side
Always install input fuses. Select fuses according to Table D.1.

Table D.1 Recommended Input Fuse Selection

Model CIMR-Ao
Fuse Type

Manufacturer: Bussmann
Model Fuse Ampere Rating (A)

Three-Phase 200 V Class
2A0004 FWH-70B 70

2A0006 FWH-70B 70

2A0008 FWH-70B 70

2A0010 FWH-70B 70

2A0012 FWH-70B 70

2A0018 FWH-90B 90

2A0021 FWH-90B 90

2A0030 FWH-100B 100

2A0040 FWH-200B 200

2A0056 FWH-200B 200

2A0069 FWH-200B 200

2A0081 FWH-300A 300

2A0110 FWH-300A 300

2A0138 FWH-350A 350

2A0169 FWH-400A 400

2A0211 FWH-400A 400

2A0250 FWH-600A 600

D.2 European Standards
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Model CIMR-Ao
Fuse Type

Manufacturer: Bussmann
Model Fuse Ampere Rating (A)

2A0312 FWH-700A 700

2A0360 FWH-800A 800

2A0415 FWH-1000A 1000

Three-Phase 400 V Class
4A0002 FWH-40B 40

4A0004 FWH-50B 50

4A0005 FWH-70B 70

4A0007 FWH-70B 70

4A0009 FWH-90B 90

4A0011 FWH-90B 90

4A0018 FWH-80B 80

4A0023 FWH-100B 100

4A0031 FWH-125B 125

4A0038 FWH-200B 200

4A0044 FWH-250A 250

4A0058 FWH-250A 250

4A0072 FWH-250A 250

4A0088 FWH-250A 250

4A0103 FWH-250A 250

4A0139 FWH-350A 350

4A0165 FWH-400A 400

4A0208 FWH-500A 500

4A0250 FWH-600A 600

4A0296 FWH-700A 700

4A0362 FWH-800A 800

4A0414 FWH-800A 800

4A0515 FWH-1000A 1000

4A0675 FWH-1200A 1200

4A0930 FWH-1200A 1200

4A1200 FWH-1600A 1600

Three-Phase 600 V Class

5A0003 <1> FWP-50B 50

5A0004 <1> FWP-50B 50

5A0006 <1> FWP-60B 60

5A0009 <1> FWP-60B 60

5A0011 <1> FWP-70B 70

5A0017 <1> FWP-100B 100

5A0022 <1> FWP-100B 100

5A0027 <1> FWP-125A 125

5A0032 <1> FWP-125A 125

5A0041 <1> FWP-175A 175

5A0052 <1> FWP-175A 175

5A0062 <1> FWP-250A 250

5A0077 <1> FWP-250A 250

5A0099 <1> FWP-250A 250

5A0125 <1> FWP-350A 350

5A0145 <1> FWP-350A 350

D.2 European Standards
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Model CIMR-Ao
Fuse Type

Manufacturer: Bussmann
Model Fuse Ampere Rating (A)

5A0192 <1> FWP-600A 600

5A0242 <1> FWP-600A 600

<1> 600 V class drives are not compliant with European Standards.

n Guarding Against Harmful Materials
When installing IP00/Open Type enclosure drives, use an enclosure that prevents foreign material from entering the drive
from above or below.

n Grounding
The drive is designed to be used in T-N (grounded neutral point) networks. If installing the drive in other types of grounded
systems, contact your Yaskawa representative for instructions.

u EMC Guidelines Compliance
This drive is tested according to European standards EN61800-3: 2004.

n EMC Filter Installation
The following conditions must be met to ensure continued compliance with guidelines. Refer to EMC Filters on page 
635 for EMC filter selection.

Installation Method
Verify the following installation conditions to ensure that other devices and machinery used in combination with this drive
also comply with EMC guidelines.

1. Install an EMC noise filter to the input side specified by Yaskawa for compliance with European standards.
2. Place the drive and EMC noise filter in the same enclosure.
3. Use braided shield cable for the drive and motor wiring, or run the wiring through a metal conduit.
4. Keep wiring as short as possible. Ground the shield on both the drive side and the motor side.

A

B

D

E

C

M

U/T1

V/T2

W/T3

U

V

W

A – Drive
B – 10 m max cable length between

drive and motor
C – Motor

D – Metal conduit
E – Ground wire should be as short as

possible.

Figure D.2 Installation Method

5. Make sure the protective earthing conductor complies with technical standards and local safety regulations.

WARNING! Electrical Shock Hazard. Because the leakage current exceeds 3.5 mA in models CIMR-Ao4A0414 to 4A1200, IEC
61800-5-1 states that either the power supply must be automatically disconnected in case of discontinuity of the protective earthing
conductor, or a protective earthing conductor with a cross-section of at least 10 mm2 (Cu) or 16 mm2 (Al) must be used. Failure to
comply may result in death or serious injury.

D.2 European Standards
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C B

A

A – Braided shield cable
B – Metal panel

C – Cable clamp (conductive)

Figure D.3 Ground Area

6. Connect a DC link choke to minimize harmonic distortion. Refer to DC Link Chokes for EN 61000-3-2 
Compliance on page 637.

D.2 European Standards
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Three-Phase 200 V / 400 V Class

A

B C
D

E

B

F

G
H

I

J

K

A – Make sure the ground wire is
grounded

B – Grounding surface (remove any
paint or sealant)

C – Metal plate
D – Enclosure panel
E – Drive
F – Motor cable (braided shield cable,

max. 10 m)

G – Motor
H – Cable shield ground
I – Cable clamp
J – Ground plate (scrape off any

visible paint)
K – EMC noise filter

Figure D.4 EMC Filter and Drive Installation for CE Compliance (Three-Phase 200 V / 400 V Class)

D.2 European Standards
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n EMC Filters
Install the drive with the EMC filters listed below to comply with the EN61800-3 requirements.

Table D.2 EN61800-3 Filters

Model CIMR-Ao
Filter Data (Manufacturer: Schaffner)

Type Rated Current (A) Weight (lb) Dimensions
[W x D x H] (in) Y x X (in) Figure

Three-Phase 200 V Class
2A0004

FS5972-10-07 10 2.6 5.6 × 1.8 × 13.0 4.5 × 12.3

1

2A0006
2A0008
2A0010

FS5972-18-07 18 2.9 5.6 × 1.8 × 13.0 4.5 × 12.3
2A0012
2A0018

FS5972-35-07 35 4.6 8.1 × 2.0 × 14.0 6.9 × 13.22A0021
2A0030
2A0040

FS5972-60-07 60 8.8 9.3 × 2.6 × 16.1 8.1 × 15.4
2A0056
2A0069

FS5972-100-35 100 7.5 3.5 × 5.9 × 13.0 2.6 × 10.0

2

2A0081
2A0110

FS5972-170-40 170 13.2 4.7 × 6.7 × 17.8 4.0 × 14.4
2A0138
2A0169

FS5972-250-37 250 25.8 5.1 × 9.5 × 24.0 3.5 × 19.6
2A0211
2A0250

FS5972-410-99 410 23.1 10.2 × 4.5 × 15.2 9.3 × 4.7
3

2A0312
2A0360

FS5972-600-99 600 24.3 10.2 × 5.3 × 15.2 9.3 × 4.7
2A0415

Three-Phase 400 V Class
4A0002

FS5972-10-07 10 2.4 5.6 × 1.8 × 13.0 4.5 × 12.3

1

4A0004
4A0005
4A0007
4A0009

FS5972-18-07 18 3.7 5.6 × 1.8 × 13.0 4.5 × 12.3
4A0011
4A0018

FS5972-35-07 35 4.6 8.1 × 2.0 × 14.0 6.9 × 13.24A0023
4A0031
4A0038

FS5972-60-07 60 8.8 9.3 × 2.6 × 16.1 8.0 × 15.44A0044
4A0058
4A0072

FS5972-100-35 100 7.5 3.5 × 5.9 × 13.0 2.6 × 10.0

2

4A0088
4A0103

FS5972-170-35 170 10.4 4.7 × 6.7 × 17.8 4.0 × 14.44A0139
4A0165
4A0208 FS5972-250-37 250 25.8 5.1 × 9.5 × 24.0 3.5 × 19.6

D.2 European Standards
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Model CIMR-Ao
Filter Data (Manufacturer: Schaffner)

Type Rated Current (A) Weight (lb) Dimensions
[W x D x H] (in) Y x X (in) Figure

4A0250
FS5972-410-99 400 23.1 10.2 × 4.5 × 15.2 9.3 × 4.7

3

4A0296
4A0362
4A0414

FS5972-600-99 600 24.3 10.2 × 5.3 × 15.2 9.3 × 4.7
4A0515
4A0675 FS5972-800-99 800 69.4 11.8 × 6.3 × 28.2 10.8 × 8.3

4A0930 FS5972-600-99 <1> 600 24.3 10.2 × 5.3 × 15.2 9.3 × 4.7

4A1200 FS5972-800-99 <1> 800 69.4 11.8 × 28.2 × 6.3 10.8 × 8.3

<1> Connect two of the same filters in parallel.

H X

H

D

XH

W
DY

W
Y

Figure 1

Figure 3

Figure 2
W

Y

X
X

D

Figure D.5 EMC Filter Dimensions

D.2 European Standards
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n DC Link Chokes for EN 61000-3-2 Compliance
Table D.3 DC Link Chokes for Harmonic Reduction

Drive Model
CIMR-Ao

DC Link Chokes
Model Rating

200 V Three-Phase Units
2A0004

UZDA-B 5.4 A
8 mH2A0006

400 V Three-Phase Units
4A0002

UZDA-B 3.2 A
28 mH4A0004

Note: Contact Yaskawa for information about DC link chokes for other models.

D.2 European Standards
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D.3 UL and CSA Standards

u UL Standards Compliance
The UL/cUL mark applies to products in the United States and Canada. It indicates that UL has performed product testing and
evaluation, and determined that their stringent standards for product safety have been met. For a product to receive UL
certification, all components inside that product must also receive UL certification.

Figure D.6 UL/cUL Mark

This drive is tested in accordance with UL standard UL508C and complies with UL requirements. The conditions described
below must be met to maintain compliance when using this drive in combination with other equipment:

n Installation Area
Do not install the drive to an area greater than pollution degree 2 (UL standard).

n Main Circuit Terminal Wiring
Yaskawa recommends using closed-loop crimp terminals on all drive models. UL/cUL approval requires the use of closed-
loop crimp terminals when wiring the drive main circuit terminals on models CIMR-Ao2A0110 to 2A0415 and 4A0058 to
4A1200. Use only the tools recommended by the terminal manufacturer for crimping. Refer to Closed-Loop Crimp Terminal 
Size on page 645 for closed-loop crimp terminal recommendations.
The wire gauges listed in the following tables are Yaskawa recommendations. Refer to local codes for proper wire gauge
selections.

Note: The  mark indicates the terminals for protective ground connection as defined in IEC60417-5019.
Grounding impedance:
200 V: 100 Ω or less
400 V: 10 Ω or less
600 V: 10 Ω or less

Wire Gauges and Tightening Torques
Table D.4 Wire Gauge and Torque Specifications (Three-Phase 200 V Class)

Model
CIMR-Ao Terminal Recomm. Gauge

AWG, kcmil
Wire Range
AWG, kcmil

Screw
Size

Tightening Torque
N·m (lb.in.)

2A0004
2A0006
2A0008
2A0010

R/L1, S/L2, T/L3 14 14 to 10

M4 1.2 to 1.5
(10.6 to 13.3)

U/T1, V/T2, W/T3 14 14 to 10

–, +1, +2 – 14 to 10

B1, B2 – 14 to 10

10 <1> 14 to 10

2A0012

R/L1, S/L2, T/L3 12 14 to 10

M4 1.2 to 1.5
(10.6 to 13.3)

U/T1, V/T2, W/T3 14 14 to 10

–, +1, +2 – 14 to 10

B1, B2 – 14 to 10

10 <1> 14 to 10

2A0018

R/L1, S/L2, T/L3 10 12 to 10

M4 1.2 to 1.5
(10.6 to 13.3)

U/T1, V/T2, W/T3 10 14 to 10

–, +1, +2 – 14 to 10

B1, B2 – 14 to 10

10 <1> 14 to 10

D.3 UL and CSA Standards
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Model
CIMR-Ao Terminal Recomm. Gauge

AWG, kcmil
Wire Range
AWG, kcmil

Screw
Size

Tightening Torque
N·m (lb.in.)

2A0021

R/L1, S/L2, T/L3 10 12 to 10

M4 1.2 to 1.5
(10.6 to 13.3)

U/T1, V/T2, W/T3 10 12 to 10

–, +1, +2 – 12 to 10

B1, B2 – 14 to 10

10 <1> 12 to 10

2A0030

R/L1, S/L2, T/L3 8 10 to 6

M4 1.2 to 1.5
(10.6 to 13.3)

U/T1, V/T2, W/T3 8 10 to 6

–, +1, +2 – 10 to 6

B1, B2 – 14 to 10

8 <1> 10 to 8 M5 2 to 2.5
(17.7 to 22.1)

2A0040

R/L1, S/L2, T/L3 6 8 to 6

M4 1.2 to 1.5
(10.6 to 13.3)

U/T1, V/T2, W/T3 8 8 to 6

–, +1, +2 – 6

B1, B2 – 12 to 10

8 <1> 10 to 8 M5 2 to 2.5
(17.7 to 22.1)

2A0056

R/L1, S/L2, T/L3 4 6 to 4

M6 4 to 6
(35.4 to 53.1)U/T1, V/T2, W/T3 4 6 to 4

–, +1, +2 – 6 to 4

B1, B2 – 10 to 6 M5 2 to 2.5
(17.7 to 22.1)

6 8 to 6 M6 4 to 6
(35.4 to 53.1)

2A0069

R/L1, S/L2, T/L3 3 4 to 3

M8 9 to 11
(79.7 to 97.4)U/T1, V/T2, W/T3 3 4 to 3

–, +1, +2 – 4 to 3

B1, B2 – 8 to 6 M5 2 to 2.5
(17.7 to 22.1)

6 6 to 4 M6 4 to 6
(35.4 to 53.1)

2A0081

R/L1, S/L2, T/L3 2 3 to 2

M8 9 to 11
(79.7 to 97.4)U/T1, V/T2, W/T3 2 3 to 2

–, +1, +2 – 3 to 2

B1, B2 – 6 M5 2 to 2.5
(17.7 to 22.1)

6 6 to 4 M6 4 to 6
(35.4 to 53.1)

2A0110 <2>

R/L1, S/L2, T/L3 1/0 3 to 1/0

M8 9 to 11
(79.7 to 97.4)

U/T1, V/T2, W/T3 1/0 3 to 1/0

–, +1 – 2 to 1/0

B1, B2 – 6 to 1/0

6 6 to 4

2A0138 <2>

R/L1, S/L2, T/L3 2/0 1 to 2/0

M10 18 to 23
(159 to 204)

U/T1, V/T2, W/T3 2/0 1 to 2/0

–, +1 – 1/0 to 3/0

B1, B2 – 4 to 2/0

4 4 M8 9 to 11
(79.7 to 97.4)

2A0169 <2>

R/L1, S/L2, T/L3 4/0 2/0 to 4/0

M10 18 to 23
(159 to 204)

U/T1, V/T2, W/T3 4/0 3/0 to 4/0

–, +1 – 1 to 4/0

+3 – 1/0 to 4/0

4 4 to 2

D.3 UL and CSA Standards
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Model
CIMR-Ao Terminal Recomm. Gauge

AWG, kcmil
Wire Range
AWG, kcmil

Screw
Size

Tightening Torque
N·m (lb.in.)

2A0211 <2>

R/L1, S/L2, T/L3 1/0 × 2P 1/0 to 2/0

M10 18 to 23
(159 to 204)

U/T1, V/T2, W/T3 1/0 × 2P 1/0 to 2/0

–, +1 – 1 to 4/0

+3 – 1/0 to 4/0

4 4 to 1/0

2A0250 <2>

R/L1, S/L2, T/L3 3/0 × 2P 3/0 to 300

M12 32 to 40
(283 to 354)U/T1, V/T2, W/T3 3/0 × 2P 3/0 to 300

–, +1 – 3/0 to 300

+3 – 2 to 300 M10 18 to 23
(159 to 204)

3 3 to 300 M12 32 to 40
(283 to 354)

2A0312 <2>

R/L1, S/L2, T/L3 4/0 × 2P 3/0 to 300

M12 32 to 40
(283 to 354)U/T1, V/T2, W/T3 3/0 × 2P 3/0 to 300

–, +1 – 3/0 to 300

+3 – 3/0 to 300 M10 18 to 23
(159 to 204)

2 2 to 300 M12 32 to 40
(283 to 354)

2A0360 <2>

R/L1, S/L2, T/L3 250 × 2P 4/0 to 600

M12 32 to 40
(283 to 354)U/T1, V/T2, W/T3 4/0 × 2P 4/0 to 600

–, +1 – 250 to 600

+3 – 3/0 to 600 M10 18 to 23
(159 to 204)

1 1 to 350 M12 32 to 40
(283 to 354)

2A0415 <2>

R/L1, S/L2, T/L3 350 × 2P 250 to 600

M12 32 to 40
(283 to 354)U/T1, V/T2, W/T3 300 × 2P 300 to 600

–, +1 – 300 to 600

+3 – 3/0 to 600 M10 18 to 23
(159 to 204)

1 1 to 350 M12 32 to 40
(283 to 354)

<1> When installing an EMC filter, additional measures must be taken to comply with IEC61800-5-1. Refer to EMC Filter Installation on page 632
for details.

<2> Drive models CIMR-Ao2A0110 to 2A0415 require the use of closed-loop crimp terminals for UL/cUL compliance. Use only the tools
recommended by the terminal manufacturer for crimping.

D.3 UL and CSA Standards
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Table D.5 Wire Gauge and Torque Specifications (Three-Phase 400 V Class)

Model CIMR-Ao Terminal Recomm. Gauge
AWG, kcmil

Wire Range
AWG, kcmil

Screw
Size

Tightening Torque
N·m (lb.in.)

4A0002
4A0004

R/L1, S/L2, T/L3 14 14 to 10

M4 1.2 to 1.5
(10.6 to 13.3)

U/T1, V/T2, W/T3 14 14 to 10

–, +1, +2 – 14 to 10

B1, B2 – 14 to 10

12 14 to 12

4A0005
4A0007
4A0009

R/L1, S/L2, T/L3 14 14 to 10

M4 1.2 to 1.5
(10.6 to 13.3)

U/T1, V/T2, W/T3 14 14 to 10

–, +1, +2 – 14 to 10

B1, B2 – 14 to 10

10 14 to 10

4A0011

R/L1, S/L2, T/L3 12 14 to 10

M4 1.2 to 1.5
(10.6 to 13.3)

U/T1, V/T2, W/T3 14 14 to 10

–, +1, +2 – 14 to 10

B1, B2 – 14 to 10

10 14 to 10

4A0018

R/L1, S/L2, T/L3 10 12 to 6

M4 1.2 to 1.5
(10.6 to 13.3)

U/T1, V/T2, W/T3 10 12 to 6

–, +1, +2 – 12 to 6

B1, B2 – 12 to 10

10 14 to 10 M5 2 to 2.5
(17.7 to 22.1)

4A0023

R/L1, S/L2, T/L3 10 10 to 6

M4 1.2 to 1.5
(10.6 to 13.3)

U/T1, V/T2, W/T3 10 10 to 6

–, +1, +2 – 12 to 6

B1, B2 – 12 to 10

10 12 to 10 M5 2 to 2.5
(17.7 to 22.1)

4A0031

R/L1, S/L2, T/L3 8 8 to 6

M5 2 to 2.5
(17.7 to 22.1)U/T1, V/T2, W/T3 8 10 to 6

–, +1, +2 – 10 to 6

B1, B2 – 10 to 8 M5 2 to 2.5
(17.7 to 22.1)

8 10 to 8 M6 4 to 6
(35.4 to 53.1)

4A0038

R/L1, S/L2, T/L3 6 8 to 6

M5 2 to 2.5
(17.7 to 22.1)U/T1, V/T2, W/T3 8 8 to 6

–, +1, +2 – 6

B1, B2 – 10 to 8 M5 2 to 2.5
(17.7 to 22.1)

6 10 to 6 M6 4 to 6
(35.4 to 53.1)

4A0044

R/L1, S/L2, T/L3 6 6 to 4

M6 4 to 6
(35.4 to 53.1)U/T1, V/T2, W/T3 6 6 to 4

–, +1, +2 – 6 to 4

B1, B2 – 10 to 8 M5 2 to 2.5
(17.7 to 22.1)

6 8 to 6 M6 4 to 6
(35.4 to 53.1)

4A0058 <1>

R/L1, S/L2, T/L3 4 6 to 4

M8 9 to 11
(79.7 to 97.4)

U/T1, V/T2, W/T3 4 6 to 4

–, +1 – 6 to 1

B1, B2 – 8 to 4

6 8 to 6
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Model CIMR-Ao Terminal Recomm. Gauge
AWG, kcmil

Wire Range
AWG, kcmil

Screw
Size

Tightening Torque
N·m (lb.in.)

4A0072 <1>

R/L1, S/L2, T/L3 3 4 to 3

M8 9 to 11
(79.7 to 97.4)

U/T1, V/T2, W/T3 3 4 to 3

–, +1 – 4 to 1

B1, B2 – 6 to 3

6 6

4A0088 <1>

R/L1, S/L2, T/L3 2 3 to 1/0

M8 9 to 11
(79.7 to 97.4)

U/T1, V/T2, W/T3 2 3 to 1/0

–, +1 – 3 to 1/0

+3 – 6 to 1/0

4 6 to 4

4A0103 <1>

R/L1, S/L2, T/L3 1/0 2 to 1/0

M8 9 to 11
(79.7 to 97.4)

U/T1, V/T2, W/T3 1 2 to 1/0

–, +1 – 3 to 1/0

+3 – 4 to 1/0

4 6 to 4

4A0139 <1>

R/L1, S/L2, T/L3 3/0 1/0 to 4/0

M10 18 to 23
(159 to 204)

U/T1, V/T2, W/T3 2/0 1/0 to 4/0

–, +1 – 1/0 to 4/0

+3 – 3 to 4/0

4 4

4A0165 <1>

R/L1, S/L2, T/L3 4/0 3/0 to 4/0

M10 18 to 23
(159 to 204)

U/T1, V/T2, W/T3 4/0 3/0 to 4/0

–,+1 – 1 to 4/0

+3 – 1/0 to 4/0

4 4 to 2

4A0208 <1>

R/L1, S/L2, T/L3 300 2 to 300

M10 18 to 23
(159 to 204)

U/T1, V/T2, W/T3 300 2 to 300

–,+1 – 1 to 250

+3 – 3 to 3/0

4 4 to 300

4A0250 <1>

R/L1, S/L2, T/L3 400 1 to 600

M10 18 to 23
(159 to 204)

U/T1, V/T2, W/T3 400 1/0 to 600

–,+1 – 3/0 to 600

+3 – 1 to 325

2 2 to 350

4A0296 <1>

R/L1, S/L2, T/L3 500 2/0 to 600

M12 32 to 40
(283 to 354)U/T1, V/T2, W/T3 500 2/0 to 600

–,+1 – 3/0 to 600

+3 – 1 to 325 M10 18 to 23
(159 to 204)

2 2 to 350 M12 32 to 40
(283 to 354)

4A0362 <1>

R/L1, S/L2, T/L3 4/0 × 2P 3/0 to 600

M12 32 to 40
(283 to 354)U/T1, V/T2, W/T3 4/0 × 2P 3/0 to 600

–,+1 – 4/0 to 600

+3 – 3/0 to 600 M10 18 to 23
(159 to 204)

1 1 to 350 M12 32 to 40
(283 to 354)

D.3 UL and CSA Standards

642 YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual



Model CIMR-Ao Terminal Recomm. Gauge
AWG, kcmil

Wire Range
AWG, kcmil

Screw
Size

Tightening Torque
N·m (lb.in.)

4A0414 <1>  <2>

R/L1, S/L2, T/L3 300 × 2P 4/0 to 300

M12 32 to 40
(283 to 354)

U/T1, V/T2, W/T3 300 × 2P 4/0 to 300

–,+1 – 3/0 to 300

+3 – 3/0 to 300

1 1 to 3/0

4A0515 <1>  <2>

R/L1, S/L2, T/L3 3/0 × 4P 3/0 to 300

M12 32 to 40
(283 to 354)

U/T1, V/T2, W/T3 4/0 × 4P 3/0 to 300

–,+1 – 1/0 to 300

+3 – 1/0 to 300

1/0 1/0 to 300

4A0675 <1>  <2>

R/L1, S/L2, T/L3 300 × 4P 4/0 to 300

M12 32 to 40
(283 to 354)

U/T1, V/T2, W/T3 300 × 4P 4/0 to 300

–,+1 – 1/0 to 300

+3 – 1/0 to 300

2/0 2/0 to 300

4A0930 <1>  <2>

R/L1, S/L2, T/L3, R1/L11, S1/L21, T1/
L31 4/0 × 4P×2 3/0 to 300

M12 32 to 40
(283 to 354)

U/T1, V/T2, W/T3 4/0 × 4P×2 3/0 to 300

–,+1 – 4/0 to 300

+3 – 4/0 to 300

3/0 3/0 to 250

4A1200 <1>  <2>

R/L1, S/L2, T/L3, R1/L11, S1/L21, T1/
L31 300 × 4P×2 4/0 to 300

M12 32 to 40
(283 to 354)

U/T1, V/T2, W/T3 300 × 4P×2 4/0 to 300

–,+1 – 250 to 300

+3 – 4/0 to 300

4/0 4/0 to 250

<1> Drive models CIMR-Ao4A0058 to 4A1200 require the use of closed-loop crimp terminals for UL/cUL compliance. Use only the tools
recommended by the terminal manufacturer for crimping.

<2> When installing an EMC filter, additional measures must be taken to comply with IEC61800-5-1. Refer to EMC Filter Installation on page 632
for details.
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Table D.6 Wire Gauge and Torque Specifications (Three-Phase 600 V Class)

Model CIMR-Ao Terminal Recomm. Gauge
AWG, kcmil

Wire Range
AWG, kcmil

Screw
Size

Tightening Torque
N·m (lb.in.)

5A0003
5A0004
5A0006

R/L1, S/L2, T/L3 14 14 to 10

M4 1.2 to 1.5
(10.6 to 13.3)

U/T1, V/T2, W/T3 14 14 to 10

–, +1, +2 – 14 to 10

B1, B2 – 14 to 10

10 14 to 10

5A0009

R/L1, S/L2, T/L3 14 14 to 10

M4 1.2 to 1.5
(10.6 to 13.3)

U/T1, V/T2, W/T3 14 14 to 10

–, +1, +2 – 14 to 10

B1, B2 – 14 to 10

10 12 to 10

5A0011

R/L1, S/L2, T/L3 10 14 to 6

M4 1.2 to 1.5
(10.6 to 13.3)

U/T1, V/T2, W/T3 14 14 to 6

–, +1, +2 – 14 to 6

B1, B2 – 14 to 10

8 12 to 8 M5 2 to 2.5
(17.7 to 22.1)

5A0017

R/L1, S/L2, T/L3 10 10 to 6

M5 2 to 2.5
(17.7 to 22.1)

U/T1, V/T2, W/T3 10 10 to 6

–, +1, +2 – 10 to 6

B1, B2 – 10 to 8

8 12 to 8 M6 4 to 6
(35.4 to 53.1)

5A0022

R/L1, S/L2, T/L3 8 10 to 6

M5 2 to 2.5
(17.7 to 22.1)

U/T1, V/T2, W/T3 10 10 to 6

–, +1, +2 – 10 to 6

B1, B2 – 10 to 8

8 10 to 6 M6 4 to 6
(35.4 to 53.1)

5A0027
5A0032

R/L1, S/L2, T/L3 6 6 to 4

M6 4 to 6
(35.4 to 53.1)U/T1, V/T2, W/T3 6 6 to 4

–, +1, +2 – 6 to 4

B1, B2 – 10 to 8 M5 2 to 2.5
(17.7 to 22.1)

6 10 to 6 M6 4 to 6
(35.4 to 53.1)

5A0041

R/L1, S/L2, T/L3 6 10 to 3

M8 9 to 11
(79.7 to 97.4)

U/T1, V/T2, W/T3 6 10 to 3

–, +1, +2 – 6 to 1

B1, B2 – 12 to 3

6 6

5A0052

R/L1, S/L2, T/L3 4 10 to 3

M8 9 to 11
(79.7 to 97.4)

U/T1, V/T2, W/T3 6 10 to 3

–, +1, +2 – 6 to 1

B1, B2 – 8 to 3

6 6

5A0062

R/L1, S/L2, T/L3 4 10 to 4/0

M10 18 to 23
(159 to 204)

U/T1, V/T2, W/T3 4 10 to 4/0

–, +1, +2 – 4 to 4/0

B1, B2 – 6 to 4/0

4 4
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Model CIMR-Ao Terminal Recomm. Gauge
AWG, kcmil

Wire Range
AWG, kcmil

Screw
Size

Tightening Torque
N·m (lb.in.)

5A0077

R/L1, S/L2, T/L3 3 10 to 4/0

M10 18 to 23
(159 to 204)

U/T1, V/T2, W/T3 3 10 to 4/0

–, +1, +2 – 3 to 4/0

B1, B2 – 6 to 4/0

4 4

5A0099

R/L1, S/L2, T/L3 1/0 10 to 4/0

M10 18 to 23
(159 to 204)

U/T1, V/T2, W/T3 1 10 to 4/0

–, +1, +2 – 2 to 4/0

B1, B2 – 4 to 4/0

4 4

5A0125

R/L1, S/L2, T/L3 2/0 1 to 300

M10 18 to 23
(159 to 204)

U/T1, V/T2, W/T3 2/0 1 to 300

–, +1 – 2/0 to 3/0

+3 – 1 to 1/0

3 4 to 300

5A0145

R/L1, S/L2, T/L3 3/0 2/0 to 300

M10 18 to 23
(159 to 204)

U/T1, V/T2, W/T3 3/0 2/0 to 300

–, +1 – 3/0 to 4/0

+3 – 1/0 to 2/0

3 4 to 300

5A0192

R/L1, S/L2, T/L3 300 2/0 to 600

M12 32 to 40
(283 to 354)U/T1, V/T2, W/T3 250 2/0 to 600

–, +1 – 2/0 to 400

+3 – 2/0 to 250 M10 18 to 23
(159 to 204)

1 1 to 350 M12 32 to 40
(283 to 354)

5A0242

R/L1, S/L2, T/L3 400 2/0 to 600

M12 32 to 40
(283 to 354)U/T1, V/T2, W/T3 350 2/0 to 600

–, +1 – 2/0 to 500

+3 – 250 to 300 M10 18 to 23
(159 to 204)

1 1 to 350 M12 32 to 40
(283 to 354)

Closed-Loop Crimp Terminal Recommendations
Yaskawa recommends using closed-loop crimp terminals on all drive models. UL approval requires the use of crimp terminals
when wiring the drive main circuit terminals on models CIMR-Ao2A0110 to 2A0415 and 4A0058 to 4A1200. Use only
crimping tools as specified by the crimp terminal manufacturer. Yaskawa recommends crimp terminals made by JST and
Tokyo DIP (or equivalent) for the insulation cap.
Table D.7 matches the wire gauges and terminal screw sizes with Yaskawa-recommended crimp terminals, tools, and insulation
caps. Refer to the appropriate Wire Gauge and Torque Specifications table for the wire gauge and screw size for your drive
model. Place orders with a Yaskawa representative or the Yaskawa sales department.
The closed-loop crimp terminal sizes and values listed in Table D.7 are Yaskawa recommendations. Refer to local codes for
proper selections.

Table D.7 Closed-Loop Crimp Terminal Size

Wire Gauge Terminal
Screws

Crimp Terminal
Model Number

Tool Insulation
Cap

Model No.
Code <1>

Machine No. Die Jaw

2 mm2

14 AWG M4 R2-4 YA-4 AD-900 TP-003 100-054-028

3.5 / 5.5 mm2

12 / 10 AWG
M4 R5.5-4 YA-4 AD-900 TP-005 100-054-029
M5 R5.5-5 YA-4 AD-900 TP-005 100-054-030
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Wire Gauge Terminal
Screws

Crimp Terminal
Model Number

Tool Insulation
Cap

Model No.
Code <1>

Machine No. Die Jaw

8 mm2

8 AWG

M4 8-4 YA-4 AD-901 TP-008 100-054-031
M5 R8-5 YA-4 AD-901 TP-008 100-054-032
M8 R8-8 YA-4 AD-901 TP-008 100-061-111

14 mm2

6 AWG

M4 14-NK4 YA-4 AD-902 TP-014 100-054-033
M5 R14-5 YA-4 AD-902 TP-014 100-054-034
M6 R14-6 YA-5 AD-952 TP-014 100-051-261
M8 R14-8 YA-5 AD-952 TP-014 100-054-035
M10 R14-10 YA-5 AD-952 TP-014 100-061-112

22 mm2

4 AWG

M6 R22-6 YA-5 AD-953 TP-022 100-051-262
M8 R22-8 YA-5 AD-953 TP-022 100-051-263
M10 R22-10 YA-5 AD-953 TP-022 100-061-113

30 / 38 mm2

3 / 2 AWG
M8 R38-8 YA-5 AD-954 TP-038 100-051-264
M10 R38-10 YA-5 AD-954 TP-038 100-061-114

50 / 60 mm2

1 AWG
1/0 AWG

1/0 AWG × 2P

M8 R60-8 YA-5 AD-955 TP-060 100-051-265

M10 R60-10 YF-1, YET-300-1 TD-321, TD-311 TP-060 100-051-266

1 AWG × 2P
2 AWG × 2P M10 38-L10 YF-1, YET-150-1 TD-224, TD-212 TP-038 100-051-556

80 mm2

2/0 / 3/0 AWG
2/0 AWG × 2P

M10 80-10 YF-1, YET-300-1 TD-323, TD-312 TP-080 100-051-267

3/0 AWG × 2P
3/0 AWG × 4P

M10 80-L10 YF-1, YET-150-1 TD-227, TD-214 TP-080 100-051-557
M12 80-L12 YF-1, YET-300-1 TD-323, TD-312 TP-080 100-051-558

100 mm2

4/0 AWG M10 R100-10 YF-1, YET-300-1
YF-1, YET-150-1

TD-324, TD-312
TD-228, TD-214 TP-100 100-051-269

4/0 AWG × 2P
4/0 AWG × 4P

M10 100-L10 YF-1, YET-150-1 TD-228, TD-214 TP-100 100-051-559
M12 100-L12 YF-1, YET-300-1 TD-324, TD-312 TP-100 100-051-560

150 mm2

250 / 300 kcmil
M10 R150-10 YF-1. YET-150-1 TD-229, TD-215 TP-150 100-051-272
M12 R150-12 YF-1, YET-300-1 TD-325, TD-313 TP-150 100-051-273

250 kcmil × 2P
250 kcmil × 4P
300 kcmil × 2P
300 kcmil × 4P

M10 150-L10 YF-1, YET-150-1 TD-229, TD-215 TP-150 100-051-561

M12 150-L12 YF-1, YET-300-1 TD-325, TD-313 TP-150 100-051-562

200 mm2

350 kcmil
400 kcmil

M10 200-10 YF-1, YET-300-1 TD-327, TD-314 TP-200 100-051-563

M12 R200-12 YF-1, YET-300-1 TD-327, TD-314 TP-200 100-051-275

350 kcmil × 2P
400 kcmil × 2P M12 200-L12 YF-1, YET-300-1 TD-327, TD-314 TP-200 100-051-564

325 mm2

500 kcmil
600 / 650 kcmil
500 kcmil × 2P
600 kcmil × 2P

M10 325-10 YF-1, YET-300-1 TD-328, TD-315 TP-325 100-051-565

M12 325-12 YF-1, YET-300-1 TD-328, TD-315 TP-325 100-051-277

<1> Codes refer to a set of three crimp terminals and three insulation caps. Prepare input and output wiring using two sets for each connection.
Example 1: Models with 300 kcmil for both input and output require one set for input terminals and one set for output terminals, so the user should
order two sets of [100-051-272].
Example 2: Models with 4/0 AWG × 2P for both input and output require two sets for input terminals and two sets for output terminals, so the user
should order four sets of [100-051-560].

Note: Use crimp insulated terminals or insulated shrink tubing for wiring connections. Wires should have a continuous maximum allowable
temperature of 75 °C 600 Vac UL-approved vinyl-sheathed insulation.

Input Fuse Installation
Provide fuse branch circuit protection using the fuses listed in  Installing Fuses on the Input Side on page 630.
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n Low Voltage Wiring for Control Circuit Terminals
Wire low voltage wires with NEC Class 1 circuit conductors. Refer to national state or local codes for wiring. Use a class 2
power supply for the control circuit terminal when not using the internal control power supply of the drive. Refer to NEC
Article 725 Class 1, Class 2, and Class 3 Remote-Control, Signaling, and Power Limited Circuits for requirements concerning
class 1 circuit conductors and class 2 power supplies.

Table D.8 Control Circuit Terminal Power Supply
Input / Output Terminal Signal Power Supply Specifications

Open Collector Outputs P1, P2, PC, DM+, DM- Requires class 2 power supply

Digital inputs S1 to S8, SC, HC, H1, H2 Use the internal LVLC power supply of the drive. Use class
2 for external power supply.

Analog inputs / outputs +V, -V, A1, A2, A3, AC, AM, FM Use the internal LVLC power supply of the drive. Use class
2 for external power supply.

n Drive Short Circuit Rating
The drive is suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 100,000 RMS symmetrical Amperes, 240 Vac
maximum (200 V Class), 480 Vac maximum (400 V Class), and 600 Vac maximum (600 V Class) when protected by Bussmann
Type FWH or FWP fuses as specified in  Installing Fuses on the Input Side on page 630.

u CSA Standards Compliance

Figure D.7 CSA Mark

n CSA for Industrial Control Equipment
The drive is CSA-certified as Industrial Control Equipment Class 3211.
Specifically, the drive is certified to: CAN/CSA C22.2 No. 04-04 and CAN/CSA C22.2 No.14-05.

u Drive Motor Overload Protection
Set parameter E2-01 (motor rated current) to the appropriate value to enable motor overload protection. The internal motor
overload protection is UL listed and in accordance with the NEC and CEC.

n E2-01: Motor Rated Current
Setting Range: Model-dependent
Default Setting: Model-dependent
Parameter E2-01 protects the motor when parameter L1-01 is not set to 0. The default for L1-01 is 1, which enables protection
for standard induction motors.
If Auto-Tuning has been performed successfully, the motor data entered to T1-04 is automatically written to parameter E2-01.
If Auto-Tuning has not been performed, manually enter the correct motor rated current to parameter E2-01.
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n L1-01: Motor Overload Protection Selection
The drive has an electronic overload protection function (oL1) based on time, output current, and output frequency that protects
the motor from overheating. The electronic thermal overload function is UL-recognized, so it does not require an external
thermal relay for single motor operation.
This parameter selects the motor overload curve used according to the type of motor applied.

Table D.9 Overload Protection Settings
Setting Description

0 Disabled Disabled the internal motor overload protection of the drive.

1 Standard fan-cooled motor (default)
Selects protection characteristics for a standard self-cooled motor with limited cooling capabilities
when running below the rated speed. The motor overload detection level (oL1) is automatically
reduced when running below the motor rated speed.

2 Drive duty motor with a speed range of 1:10
Selects protection characteristics for a motor with self-cooling capability within a speed range of
10:1. The motor overload detection level (oL1) is automatically reduced when running below
1/10 of the motor rated speed.

3 Vector motor with a speed range of 1:100
Selects protection characteristics for a motor capable of cooling itself at any speed including zero
speed (externally cooled motor). The motor overload detection level (oL1) is constant over the
entire speed range.

4 Permanent Magnet motor with variable
torque

Selects protection characteristics for a variable torque PM motor. The motor overload detection
level (oL1) is automatically reduced when running below the motor rated speed.

5 Permanent Magnet motor with constant
torque

Selects protection characteristics for a constant torque PM motor. The motor overload detection
level (oL1) is constant over the whole speed range.

6 Standard fan-cooled motor (50 Hz)
Selects protection characteristics for a standard self-cooled motor with limited cooling capabilities
when running below the rated speed. The motor overload detection level (oL1) is automatically
reduced when running below the motor rated speed.

When connecting the drive to more than one motor for simultaneous operation, disable the electronic overload protection
(L1-01 = 0) and wire each motor with its own motor thermal overload relay.
Enable motor overload protection (L1-01 = 1 to 5) when connecting the drive to a single motor, unless another motor overload
preventing device is installed. The drive electronic thermal overload function causes an oL1 fault, which shuts off the output
of the drive and prevents additional overheating of the motor. The motor temperature is continually calculated while the drive
is powered up.

n L1-02: Motor Overload Protection Time
Setting Range: 0.1 to 5.0 min
Factory Default: 1.0 min
Parameter L1-02 determines how long the motor is allowed to operate before the oL1 fault occurs when the drive is running
at 60 Hz and at 150% of the full load amp rating (E2-01) of the motor. Adjusting the value of L1-02 can shift the set of oL1
curves up the y axis of the diagram below, but will not change the shape of the curves.

10
7

3

1

0.4

0.1
0 100 200150

Cold Start

Hot Start

Motor Current (%) 
(E2-01=100 %)

Time (min)

Figure D.8 Motor Overload Protection Time
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u Precautionary Notes on External Heatsink (IP00/Open Type Enclosure)
When using an external heatsink, UL compliance requires covering exposed capacitors in the main circuit to prevent injury
to surrounding personnel.
The portion of the external heatsink that projects out can be protected with the enclosure or with the appropriate capacitor
cover after completing drive installation. Use Table D.10 to match drive models with available capacitor covers. Order
capacitor covers from a Yaskawa representative or directly from the Yaskawa sales department.

Table D.10 Capacitor Cover
Model CIMR-Ao Code Number Model Figure

2A0110 100-061-273 ECAT31875-11

Figure D.9

2A0138 100-061-274 ECAT31876-11
2A0169

100-061-275 ECAT31877-11
2A0211
2A0250

100-061-277 ECAT31726-11
2A0312
2A0360

100-061-278 ECAT31698-11
2A0415
4A0058 100-061-273 ECAT31875-11
4A0072 100-061-274 ECAT31876-11
4A0088

100-061-276 ECAT31878-11
4A0103
4A0139

100-061-275 ECAT31877-11
4A0165
4A0208 100-061-277 ECAT31726-11
4A0250

100-061-278 ECAT31698-114A0296
4A0362
4A0414 100-061-279 ECAT31740-11
4A0515

100-061-280 ECAT31746-11
4A0675
4A0930

100-061-281 <1> ECAT31741-11 Figure D.10
4A1200
5A0041

100-061-274 ECAT31876-11

Figure D.9

5A0052
5A0062

100-061-275 ECAT31877-115A0077
5A0099
5A0125

100-061-277 ECAT31726-11
5A0145
5A0192

100-061-278 ECAT31698-11
5A0242

<1> Requires two sets.

Note: Model CIMR-Ao4A1200 is UL compliant when the air entering the drive-installed panel or cabinet is 45 °C or cooler. For more information,
contact your nearest Yaskawa representative or our sales office.

D.3 UL and CSA Standards
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A

B

C

D

E

A – Drive (outside panel)
B – Drive (inside panel)
C – Opening to capacitors

D – Installation screws
E – Capacitor cover

Figure D.9 Capacitor Cover

A

B

C

D

E

A – Drive (outside panel)
B – Opening to capacitors
C – Drive (inside panel)

D – Installation screws
E – Capacitor cover

Figure D.10 Capacitor Cover (4A0930, 4A1200)
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D.4 Safe Disable Input Function

u Specifications

Inputs/Outputs Two Safe Disable inputs and one EDM output according to ISO13849–1 Cat. 3 PLd, IEC61508
SIL2. <1>

Operation Time Time from input open to drive output stop is less than 1 ms.

Failure Probability
Demand Rate Low PFD = 5.15E-5

Demand Rate High/
Continuous PFH = 1.2E-9

Performance Level The Safe Disable inputs satisfy all requirements of Performance Level (PL) d according to
ISO13849-1 (DC from EDM considered). <1>

<1> Terminals H1, H2, DM+, and DM- on 600 V class models are designed to the functionality, but are not certified to EN61800-5-1, ISO13849 Cat.
3, IEC/EN61508 SIL2, Insulation coordination: class 1.

u Precautions
Note: Terminals H1, H2, DM+, and DM- on 600 V class models are designed to the functionality, but are not certified to EN61800-5-1, ISO13849

Cat. 3, IEC/EN61508 SIL2, Insulation coordination: class 1.
DANGER! Sudden Movement Hazard. Improper use of the Safe Disable function can result in serious injury or even death. Make sure the
whole system or machinery in which the Safe Disable function is used complies with safety requirements. When implementing the Safe
Disable function into the safety system of a machine, perform a thorough risk assessment for the entire system to assure compliance with
relevant safety norms.

DANGER! Sudden Movement Hazard. When using a PM motor, even if the drive output is shut off by the Safe Disable function, a breakdown
of two output transistors can cause current to flow through the motor winding, resulting in a rotor movement for a maximum angle of 180
degrees (electrically). Make sure such a situation would have no effect on the safety of the application when using the Safe Disable function.

DANGER! Sudden Movement Hazard. The Safe Disable function can switch off the drive output, but does not cut the drive power supply
and cannot electrically isolate the drive output from the input. Always shut off the drive power supply when performing maintenance or
installations on the drive input side as well as the drive output side.

WARNING! Sudden Movement Hazard. When using the Safe Disable inputs, make sure to remove the wire links between terminals H1,
H2, and HC that were installed prior to shipment. Failing to do so will keep the Safe Disable circuit from operating properly and can cause
injury or even death.

NOTICE: All safety features (including Safe Disable) should be inspected daily and periodically. If the system is not operating normally,
there is a risk of serious personal injury.

NOTICE: Only a qualified technician with a thorough understanding of the drive, the instruction manual, and safety standards should be
permitted to wire, inspect, and maintain the Safe Disable input.

NOTICE: From the moment terminal inputs H1 and H2 have opened, it takes up to 1 ms for drive output to shut off completely. The sequence
set up to trigger terminals H1 and H2 should make sure that both terminals remain open for at least 1 ms in order to properly interrupt drive
output.

NOTICE: The Safe Disable Monitor (output terminals DM+ and DM-) should not be used for any other purpose than to monitor the Safe
Disable status or to discover a malfunction in the Safe Disable inputs. The monitor output is not considered a safe output.

NOTICE: When utilizing the Safe Disable function, use only the EMC filters recommended in  EMC Filters on page 635.

u Using the Safe Disable Function
Note: Terminals H1, H2, DM+, and DM- on 600 V class models are designed to the functionality, but are not certified to EN61800-5-1, ISO13849

Cat. 3, IEC/EN61508 SIL2, Insulation coordination: class 1.

The Safe Disable inputs provide a stop function in compliance with “Safe Torque Off” as defined in the IEC61800-5-2. Safe
Disable inputs have been designed to meet the requirements of the ISO13849-1, Category 3 PLd, and IEC61508, SIL2.
A Safe Disable Status Monitor for error detection in the safety circuit is also provided.

n Safe Disable Circuit
Note: Terminals H1, H2, DM+, and DM- on 600 V class models are designed to the functionality, but are not certified to EN61800-5-1, ISO13849

Cat. 3, IEC/EN61508 SIL2, Insulation coordination: class 1.

The Safe Disable circuit consists of two independent input channels that can block the output transistors and provide a
monitoring channel to indicate the status of those input channels.

D.4 Safe Disable Input Function

YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual 651

D

St
an

da
rd

s 
C

om
pl

ia
nc

e



The input can use the internal power supply of the drive or an external power supply and it will support Sink mode or Source
mode. the mode selected for the digital input terminals S1 to S8 by switch S3 will also be used for the Safe Disable inputs.
Refer to Sinking/Sourcing Mode Switch for Digital Inputs on page 105 for more information.
The Safe Disable Monitor uses a single channel photocoupler output. Refer to Output Terminals on page 99 for signal
specifications when using this output.

24 Vdc

Safety 
Outputs

Power Module PN

M

Gate Block 2

Gate Block 1

Control
Circuit

Main Power

H1

H2

HC

Drive

Jumper S3
Setting:
SINK

>=1
DM+

DM-

Feedback

Safety Relay or PLC 
with safety functionality

Figure D.11 Safe Disable Function Wiring Example (SINK Mode)

n Disabling and Enabling the Drive Output (“Safe Torque Off”)
Note: Terminals H1, H2, DM+, and DM- on 600 V class models are designed to the functionality, but are not certified to EN61800-5-1, ISO13849

Cat. 3, IEC/EN61508 SIL2, Insulation coordination: class 1.

Figure D.12 illustrates the Safe Disable input operation.

H1, H2 Input

Drive Output

ON (Safe Disable off)

Normal operation

OFF (Safe Disable activated)

Safe Torque-Off

Run Command Run Stop

Baseblock (Not Safe!)

Output 
Frequency

Motor coasts 
to stop

Run Command must be 
released to deactivate 

Safe Disable Drive is ready for 
operation

Figure D.12 Safe Disable Operation

Entering the “Safe Torque Off” State
Note: Terminals H1, H2, DM+, and DM- on 600 V class models are designed to the functionality, but are not certified to EN61800-5-1, ISO13849

Cat. 3, IEC/EN61508 SIL2, Insulation coordination: class 1.

Whenever either one Safe Disable input or both inputs open, the motor torque is shut off by switching off the drive output. If
the motor was running before the Safe Disable inputs opened, then the motor will coast to stop, regardless of the stopping
method set in parameter b1-03.
Notice that the “Safe Torque Off” state can only be achieved using the Safe Disable function. Removing the Run command
stops the drive and shuts the output off (baseblock), but does not create a “Safe Torque Off” status.

Note: To avoid an uncontrolled stop during normal operation, make sure that the Safe Disable inputs are opened first when the motor has completely
stopped.

Returning to Normal Operation after Safe Disable
Note: Terminals H1, H2, DM+, and DM- on 600 V class models are designed to the functionality, but are not certified to EN61800-5-1, ISO13849

Cat. 3, IEC/EN61508 SIL2, Insulation coordination: class 1.

The Safe Disable function can only be deactivated when a Run command is not active.

D.4 Safe Disable Input Function
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If Safe Disable was activated during stop, turn on both Safe Disable inputs by deactivating “Safe Torque Off” to resume normal
operation.
If Safe Disable was activated during run, remove the Run command then turn on the Safe Disable inputs before restarting the
drive.

n Safe Disable Monitor Output Function and Digital Operator Display
Note: Terminals H1, H2, DM+, and DM- on 600 V class models are designed to the functionality, but are not certified to EN61800-5-1, ISO13849

Cat. 3, IEC/EN61508 SIL2, Insulation coordination: class 1.

Table D.11 explains the drive output and Safe Disable monitor state depending on the Safe Disable inputs.
Table D.11 Safety Input and EDM Terminal Status

Safe Disable Input Status Safe Disable Status
Monitor,
DM+ DM-

Drive Output Status Digital Operator Display
Input 1, H1-HC Input 2, H2-HC

OFF OFF OFF Safely disabled,
“Safe Torque Off” Hbb (flashes)

ON OFF ON Safely disabled,
“Safe Torque Off” HbbF (flashes)

OFF ON ON Safely disabled,
“Safe Torque Off” HbbF (flashes)

ON ON ON Baseblock,
ready for operation Normal display

Safe Disable Status Monitor
Note: Terminals H1, H2, DM+, and DM- on 600 V class models are designed to the functionality, but are not certified to EN61800-5-1, ISO13849

Cat. 3, IEC/EN61508 SIL2, Insulation coordination: class 1.

With the Safe Disable monitor output (terminals DM+ and DM-), the drive provides a safety status feedback signal. This signal
should be read by the device that controls the Safe Disable inputs (PLC or a safety relay) in order to prohibit leaving the “Safe
Torque Off” status in case the safety circuit malfunctions. Refer to the instruction manual of the safety device for details on
this function.

Digital Operator Display
Note: Terminals H1, H2, DM+, and DM- on 600 V class models are designed to the functionality, but are not certified to EN61800-5-1, ISO13849

Cat. 3, IEC/EN61508 SIL2, Insulation coordination: class 1.

When both Safe Disable inputs are open, “Hbb” will flash in the digital operator display.
If one Safe Disable channel is on while the other is off, “HbbF” will flash in the display to indicate that there is a problem in
the safety circuit or in the drive. This display should not appear under normal conditions if the Safe Disable circuit is utilized
properly. Refer to Alarm Codes, Causes, and Possible Solutions on page 365 to resolve possible errors.

D.4 Safe Disable Input Function
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Quick Reference Sheet
This section provides tables to keep record of the drive specifications, motor specifications, and drive
settings. Fill in the table data after commissioning the application and have them ready when contacting
Yaskawa for technical assistance.

E.1 DRIVE AND MOTOR SPECIFICATIONS.............................................................656
E.2 BASIC PARAMETER SETTINGS........................................................................657
E.3 USER SETTING TABLE.......................................................................................659

Appendix: E

YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual 655



E.1 Drive and Motor Specifications

u Drive Specifications

PRG : 1010

IND.CONT.EQ.
7J48 B

CIMR-AU5A0009FAA

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION MADE IN JAPAN

: 

: AC3PH 500-600V 50/60Hz 12.0A/8.3A
: AC3PH 0-600V 0-400Hz 9.0A/6.3A
: 3.5kg
: 
: 

: E131457                    IP20 PASS

MODEL 

        
INPUT
OUTPUT
MASS
O/N
S/N

FILE NO
TYPE 1 ENCLOSURE

AC drive model

Input specifications
Output specifications

Lot number
Serial number

Software version

Enclosure type

  

REV :  A

Normal Duty Amps / Heavy Duty Amps

Items Description
Model CIMR-A
Serial Number  
Software Version (PRG)  
Options used  
Date of Usage  

u Motor Specifications
n Induction Motor

Items Description Items Description
Manufacturer  Motor Rated Current (T1-04) A
Model  Motor Base Frequency (T1-05) Hz
Motor Rated Power (T1-02) kW Number of Motor Poles (T1-06)  
Motor Rated Voltage (T1-03) V Motor Base Speed (T1-07) r/min

Note: These values must be entered as part of the Auto-Tuning process.

n Permanent Magnet Motor
Items Description Items Description

Manufacturer  Induction Voltage Constant mVs/rad
Model  Induction Voltage Constant mV/(r/min)
PM Motor Rated Power
(T2-04) kW PM Motor Rated Current

(T2-06) A

PM Motor Rated Voltage
(T2-05) V PM Motor Base Frequency

(T2-07) Hz

q-Axis Inductance mH Number of PM Motor Poles
(T2-08)  

x-Axis Inductance mH PM Motor Base Speed (T2-09) r/min

Note: These values must be entered as part of the Auto-Tuning process.

n Motor Speed Encoder (if used)
Items Description Items Description

Manufacturer  Resolution  
Interface   

E.1 Drive and Motor Specifications
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E.2 Basic Parameter Settings
Use the following tables to keep records of the most important parameters. Have these data available when contacting Yaskawa
technical support.

u Basic Setup
Item Setting Value Memo

Control Mode A1-02 =  
Normal/Heavy Duty Selection C6-01 =  
Frequency Reference Source b1-01 =  
Run Command Source b1-02 =  

u V/f Pattern Setup
Item Setting Value Memo

V/f Pattern Selection E1-03 =  
Max. Output Frequency E1-04 =  
Max. Voltage E1-05 =  
Base Frequency E1-06 =  
Mid. Output Frequency E1-07 =  
Mid. Output Frequency Volt. E1-08 =  
Min. Output Frequency E1-09 =  
Min. Output Frequency Volt. E1-10 =  

u Motor Setup
Motor Type Item Setting Value Memo

Induction

Motor Rated Current E2-01 =  
Motor Rated Slip E2-02 =  
Motor No-Load Current E2-03 =  
No. of Motor Poles E2-04 =  
Line-to-Line Resistance E2-05 =  
Motor Leakage
Inductance E2-06 =  

Permanent
Magnet

Motor Code Selection E5-01 =  
Motor Rated Power E5-02 =  
Motor Rated Current E5-03 =  
No. of Motor Poles E5-04 =  
Motor Stator Resistance E5-05 =  
Motor d-Axis Inductance E5-06 =  
Motor q-Axis Inductance E5-07 =  
Induction Volt. Const. 1 E5-09 =  
Encoder Z-pulse Offset E5-11 =  
Induction Volt. Const. 2 E5-24 =  

E.2 Basic Parameter Settings
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u Multi-Function Digital Inputs

Terminal Input Used Setting Value
and Function Name Memo

S1  H1-01 =  
S2  H1-02 =  
S3  H1-03 =  
S4  H1-04 =  
S5  H1-05 =  
S6  H1-06 =  
S7  H1-07 =  
S8  H1-08 =  

u Pulse Train Input/Analog Inputs

Terminal Input Used Setting Value
and Function Name Memo

RP  H6-01 =  
A1  H3-02 =  
A2  H3-10 =  
A3  H3-06 =  

u Multi-Function Digital Outputs

Terminal Output Used Setting Value
and Function Name Memo

M1-M2  H2-01 =  
M3-M4  H2-02 =  
M5-M6  H2-03 =  

u Monitor Outputs

Terminal Output Used Setting Value
and Function Name Memo

FM  H4-01 =  
AM  H4-04 =  
MP  H6-06 =  

E.2 Basic Parameter Settings
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E.3 User Setting Table
Use the Verify Menu to see which parameters have been changed from their original default settings

 below the parameter number indicates that the parameter setting can be changed during run.
Parameter names in bold face type are included in the Setup Group of parameters.

No. Name User
Setting

A1-00
Language Selection  

A1-01
Access Level Selection  

A1-02 Control Method Selection  
A1-03 Initialize Parameters  
A1-04 Password  
A1-05 Password Setting  
A1-06 Application Preset  
A1-07 DriveWorksEZ Function Selection  

A2-01 to
A2-32 User Parameters, 1 to 32  

A2-33 User Parameter Automatic Selection  
b1-01 Frequency Reference Selection 1  
b1-02 Run Command Selection 1  
b1-03 Stopping Method Selection  
b1-04 Reverse Operation Selection  

b1-05 Action Selection below Minimum Output
Frequency  

b1-06 Digital Input Reading  
b1-07 LOCAL/REMOTE Run Selection  

b1-08 Run Command Selection while in Programming
Mode  

b1-14 Phase Order Selection  
b1-15 Frequency Reference Selection 2  
b1-16 Run Command Selection 2  
b1-17 Run Command at Power Up  
b2-01 DC Injection Braking Start Frequency  
b2-02 DC Injection Braking Current  
b2-03 DC Injection Braking Time at Start  
b2-04 DC Injection Braking Time at Stop  
b2-08 Magnetic Flux Compensation Value  
b2-12 Short Circuit Brake Time at Start  
b2-13 Short Circuit Brake Time at Stop  
b2-18 Short Circuit Braking Current  
b3-01 Speed Search Selection at Start  
b3-02 Speed Search Deactivation Current  
b3-03 Speed Search Deceleration Time  
b3-04 V/f Gain during Speed Search  
b3-05 Speed Search Delay Time  
b3-06 Output Current 1 during Speed Search  
b3-10 Speed Search Detection Compensation Gain  
b3-14 Bi-Directional Speed Search Selection  
b3-17 Speed Search Restart Current Level  
b3-18 Speed Search Restart Detection Time  

No. Name User
Setting

b3-19 Number of Speed Search Restarts  
b3-24 Speed Search Method Selection  
b3-25 Speed Search Wait Time  
b3-27 Start Speed Search Select  
b4-01 Timer Function On-Delay Time  
b4-02 Timer Function Off-Delay Time  
b5-01 PID Function Setting  
b5-02

Proportional Gain Setting (P)  

b5-03
Integral Time Setting (I)  

b5-04
Integral Limit Setting  

b5-05
Derivative Time (D)  

b5-06
PID Output Limit  

b5-07
PID Offset Adjustment  

b5-08
PID Primary Delay Time Constant  

b5-09 PID Output Level Selection  
b5-10 PID Output Gain Setting  
b5-11 PID Output Reverse Selection  
b5-12 PID Feedback Loss Detection Selection  
b5-13 PID Feedback Loss Detection Level  
b5-14 PID Feedback Loss Detection Time  
b5-15 PID Sleep Function Start Level  
b5-16 PID Sleep Delay Time  
b5-17 PID Accel/Decel Time  
b5-18 PID Setpoint Selection  
b5-19 PID Setpoint Value  
b5-20 PID Setpoint Scaling  
b5-34

PID Output Lower Limit  

b5-35
PID Input Limit  

b5-36 PID Feedback High Detection Level  
b5-37 PID Feedback High Detection Time  
b5-38 PID Setpoint User Display  
b5-39 PID Setpoint Display Digits  
b5-40 Frequency Reference Monitor Content during PID  

b5-47 <1> Reverse Operation Selection 2 by PID Output  
b6-01 Dwell Reference at Start  

E.3 User Setting Table
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No. Name User
Setting

b6-02 Dwell Time at Start  
b6-03 Dwell Reference at Stop  
b6-04 Dwell Time at Stop  
b7-01

Droop Control Gain  

b7-02
Droop Control Delay Time  

b7-03 Droop Control Limit Selection  
b8-01 Energy Saving Control Selection  
b8-02

Energy Saving Gain  

b8-03
Energy Saving Control Filter Time Constant  

b8-04 Energy Saving Coefficient Value  
b8-05 Power Detection Filter Time  
b8-06 Search Operation Voltage Limit  

b8-16 <1> Energy Saving Parameter (Ki) for PM Motors  

b8-17 <1> Energy Saving Parameter (Kt) for PM Motors  
b9-01 Zero Servo Gain  
b9-02 Zero Servo Completion Width  
C1-01

Acceleration Time 1  

C1-02
Deceleration Time 1  

C1-03
Acceleration Time 2  

C1-04
Deceleration Time 2  

C1-05
Acceleration Time 3 (Motor 2 Accel Time 1)  

C1-06
Deceleration Time 3 (Motor 2 Decel Time 1)  

C1-07
Acceleration Time 4 (Motor 2 Accel Time 2)  

C1-08
Deceleration Time 4 (Motor 2 Decel Time 2)  

C1-09 Fast-Stop Time  
C1-10 Accel/Decel Time Setting Units  
C1-11 Accel/Decel Time Switching Frequency  
C2-01 S-Curve Characteristic at Accel Start  
C2-02 S-Curve Characteristic at Accel End  
C2-03 S-Curve Characteristic at Decel Start  
C2-04 S-Curve Characteristic at Decel End  
C3-01

Slip Compensation Gain  

C3-02
Slip Compensation Primary Delay Time  

C3-03 Slip Compensation Limit  
C3-04 Slip Compensation Selection during Regeneration  
C3-05 Output Voltage Limit Operation Selection  

No. Name User
Setting

C3-21
Motor 2 Slip Compensation Gain  

C3-22
Motor 2 Slip Compensation Primary Delay Time  

C3-23 Motor 2 Slip Compensation Limit  

C3-24 Motor 2 Slip Compensation Selection during
Regeneration  

C4-01
Torque Compensation Gain  

C4-02
Torque Compensation Primary Delay Time  

C4-03 Torque Compensation at Forward Start  
C4-04 Torque Compensation at Reverse Start  
C4-05 Torque Compensation Time Constant  
C4-06 Torque Compensation Primary Delay Time 2  
C4-07

Motor 2 Torque Compensation Gain  

C5-01
ASR Proportional Gain 1  

C5-02
ASR Integral Time 1  

C5-03
ASR Proportional Gain 2  

C5-04
ASR Integral Time 2  

C5-05 ASR Limit  
C5-06 ASR Primary Delay Time Constant  
C5-07 ASR Gain Switching Frequency  
C5-08 ASR Integral Limit  
C5-12 Integral Operation during Accel/Decel  
C5-17 Motor Inertia  
C5-18 Load Inertia Ratio  
C5-21

Motor 2 ASR Proportional Gain 1  

C5-22
Motor 2 ASR Integral Time 1  

C5-23
Motor 2 ASR Proportional Gain 2  

C5-24
Motor 2 ASR Integral Time 2  

C5-25 Motor 2 ASR Limit  
C5-26 Motor 2 ASR Primary Delay Time Constant  
C5-27 Motor 2 ASR Gain Switching Frequency  
C5-28 Motor 2 ASR Integral Limit  
C5-32 Integral Operation during Accel/Decel for Motor 2  
C5-37 Motor 2 Inertia  
C5-38 Motor 2 Load Inertia Ratio  
C6-01 Drive Duty Selection  
C6-02 Carrier Frequency Selection  
C6-03 Carrier Frequency Upper Limit  
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No. Name User
Setting

C6-04 Carrier Frequency Lower Limit  
C6-05 Carrier Frequency Proportional Gain  
C6-09 Carrier Frequency during Rotational Auto-Tuning  
d1-01

Frequency Reference 1  

d1-02
Frequency Reference 2  

d1-03
Frequency Reference 3  

d1-04
Frequency Reference 4  

d1-05
Frequency Reference 5  

d1-06
Frequency Reference 6  

d1-07
Frequency Reference 7  

d1-08
Frequency Reference 8  

d1-09
Frequency Reference 9  

d1-10
Frequency Reference 10  

d1-11
Frequency Reference 11  

d1-12
Frequency Reference 12  

d1-13
Frequency Reference 13  

d1-14
Frequency Reference 14  

d1-15
Frequency Reference 15  

d1-16
Frequency Reference 16  

d1-17
Jog Frequency Reference  

d2-01 Frequency Reference Upper Limit  
d2-02 Frequency Reference Lower Limit  
d2-03 Master Speed Reference Lower Limit  
d3-01 Jump Frequency 1  
d3-02 Jump Frequency 2  
d3-03 Jump Frequency 3  
d3-04 Jump Frequency Width  
d4-01 Frequency Reference Hold Function Selection  
d4-03

Frequency Reference Bias Step (Up/Down 2)  

d4-04 Frequency Reference Bias Accel/Decel (Up/Down
2)  

No. Name User
Setting

d4-05 Frequency Reference Bias Operation Mode
Selection (Up/Down 2)  

d4-06 Frequency Reference Bias (Up/Down 2)  
d4-07 Analog Frequency Reference Fluctuation Limit

(Up/Down 2)  

d4-08 Frequency Reference Bias Upper Limit (Up/Down
2)  

d4-09 Frequency Reference Bias Lower Limit (Up/Down
2)  

d4-10 Up/Down Frequency Reference Limit Selection  
d5-01 Torque Control Selection  
d5-02 Torque Reference Delay Time  
d5-03 Speed Limit Selection  
d5-04 Speed Limit  
d5-05 Speed Limit Bias  
d5-06 Speed/Torque Control Switchover Time  
d5-08 Unidirectional Speed Limit Bias  
d6-01 Field Weakening Level  
d6-02 Field Weakening Frequency Limit  
d6-03 Field Forcing Selection  
d6-06 Field Forcing Limit  
d7-01

Offset Frequency 1  

d7-02
Offset Frequency 2  

d7-03
Offset Frequency 3  

E1-01 Input Voltage Setting  
E1-03 V/f Pattern Selection  
E1-04 Maximum Output Frequency  
E1-05 Maximum Voltage  
E1-06 Base Frequency  
E1-07 Middle Output Frequency  
E1-08 Middle Output Frequency Voltage  
E1-09 Minimum Output Frequency  
E1-10 Minimum Output Frequency Voltage  
E1-11 Middle Output Frequency 2  
E1-12 Middle Output Frequency Voltage 2  
E1-13 Base Voltage  
E2-01 Motor Rated Current  
E2-02 Motor Rated Slip  
E2-03 Motor No-Load Current  
E2-04 Number of Motor Poles  
E2-05 Motor Line-to-Line Resistance  
E2-06 Motor Leakage Inductance  
E2-07 Motor Iron-Core Saturation Coefficient 1  
E2-08 Motor Iron-Core Saturation Coefficient 2  
E2-09 Motor Mechanical Loss  
E2-10 Motor Iron Loss for Torque Compensation  
E2-11 Motor Rated Power  
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No. Name User
Setting

E3-01 Motor 2 Control Mode Selection  
E3-04 Motor 2 Maximum Output Frequency  
E3-05 Motor 2 Maximum Voltage  
E3-06 Motor 2 Base Frequency  
E3-07 Motor 2 Mid Output Frequency  
E3-08 Motor 2 Mid Output Frequency Voltage  
E3-09 Motor 2 Minimum Output Frequency  
E3-10 Motor 2 Minimum Output Frequency Voltage  
E3-11 Motor 2 Mid Output Frequency 2  
E3-12 Motor 2 Mid Output Frequency Voltage 2  
E3-13 Motor 2 Base Voltage  
E4-01 Motor 2 Rated Current  
E4-02 Motor 2 Rated Slip  
E4-03 Motor 2 Rated No-Load Current  
E4-04 Motor 2 Motor Poles  
E4-05 Motor 2 Line-to-Line Resistance  
E4-06 Motor 2 Leakage Inductance  
E4-07 Motor 2 Motor Iron-Core Saturation Coefficient 1  
E4-08 Motor 2 Motor Iron-Core Saturation Coefficient 2  
E4-09 Motor 2 Mechanical Loss  
E4-10 Motor 2 Iron Loss  
E4-11 Motor 2 Rated Power  
E5-01 Motor Code Selection  
E5-02 Motor Rated Power  
E5-03 Motor Rated Current  
E5-04 Number of Motor Poles  
E5-05 Motor Stator Resistance  
E5-06 Motor d-Axis Inductance  
E5-07 Motor q-Axis Inductance  
E5-09 Motor Induction Voltage Constant 1  
E5-11 Encoder Z-pulse Offset  
E5-24 Motor Induction Voltage Constant 2  
F1-01 PG 1 Pulses Per Revolution  
F1-02 Operation Selection at PG Open Circuit (PGo)  
F1-03 Operation Selection at Overspeed (oS)  
F1-04 Operation Selection at Deviation  
F1-05 PG 1 Rotation Selection  
F1-06 PG 1 Division Rate for PG Pulse Monitor  
F1-08 Overspeed Detection Level  
F1-09 Overspeed Detection Delay Time  
F1-10 Excessive Speed Deviation Detection Level  
F1-11 Excessive Speed Deviation Detection Delay Time  
F1-12 PG 1 Gear Teeth 1  
F1-13 PG 1 Gear Teeth 2  
F1-14 PG Open-Circuit Detection Time  
F1-18 dv3 Detection Selection  
F1-19 dv4 Detection Selection  
F1-20 PG Option Card Disconnect Detection 1  
F1-21 PG 1 Signal Selection  
F1-30 PG Option Card Port for Motor 2 Selection  

No. Name User
Setting

F1-31 PG 2 Pulses Per Revolution  
F1-32 PG 2 Rotation Selection  
F1-33 PG 2 Gear Teeth 1  
F1-34 PG 2 Gear Teeth 2  
F1-35 PG 2 Division Rate for PG Pulse Monitor  
F1-36 PG Option Card Disconnect Detection 2  
F1-37 PG2 Signal Selection  
F2-01 Analog Input Option Card Operation Selection  
F2-02

Analog Input Option Card Gain  

F2-03
Analog Input Option Card Bias  

F3-01 Digital Input Option Card Input Selection  
F3-03 Digital Input Option DI-A3 Data Length Selection  
F4-01 Terminal V1 Monitor Selection  
F4-02

Terminal V1 Monitor Gain  

F4-03 Terminal V2 Monitor Selection  
F4-04

Terminal V2 Monitor Gain  

F4-05
Terminal V1 Monitor Bias  

F4-06
Terminal V2 Monitor Bias  

F4-07 Terminal V1 Signal Level  
F4-08 Terminal V2 Signal Level  
F5-01 Terminal M1-M2 Output Selection  
F5-02 Terminal M3-M4 Output Selection  
F5-03 Terminal P1-PC Output Selection  
F5-04 Terminal P2-PC Output Selection  
F5-05 Terminal P3-PC Output Selection  
F5-06 Terminal P4-PC Output Selection  
F5-07 Terminal P5-PC Output Selection  
F5-08 Terminal P6-PC Output Selection  
F5-09 DO-A3 Output Mode Selection  
F6-01 Communications Error Operation Selection  

F6-02 External Fault from Comm. Option Detection
Selection  

F6-03 External Fault from Comm. Option Operation
Selection  

F6-04 bUS Error Detection Time  

F6-06 Torque Reference/Torque Limit Selection from
Comm. Option  

F6-07 Multi-Step Speed Enable/Disable Selection when
NefRef/ComRef is Selected  

F6-08 Reset Communication Parameters  
F6-10 CC-Link Node Address  
F6-11 CC-Link Communications Speed  
F6-14 CC-Link bUS Error Auto Reset  
F6-20 MECHATROLINK Station Address  
F6-21 MECHATROLINK Frame Size  
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No. Name User
Setting

F6-22 MECHATROLINK Link Speed  
F6-23 MECHATROLINK Monitor Selection (E)  
F6-24 MECHATROLINK Monitor Selection (F)  
F6-25 Operation Selection at Watchdog Timer Error (E5)  
F6-26 MECHATROLINK bUS Errors Detected  
F6-30 PROFIBUS-DP Node Address  
F6-31 PROFIBUS-DP Clear Mode Selection  
F6-32 PROFIBUS-DP Data Format Selection  
F6-35 CANopen Node ID Selection  
F6-36 CANopen Communication Speed  
F6-50 DeviceNet MAC Address  
F6-51 DeviceNet Communication Speed  
F6-52 DeviceNet PCA Setting  
F6-53 DeviceNet PPA Setting  
F6-54 DeviceNet Idle Mode Fault Detection  
F6-55 DeviceNet Baud Rate Monitor  
F6-56 DeviceNet Speed Scaling  
F6-57 DeviceNet Current Scaling  
F6-58 DeviceNet Torque Scaling  
F6-59 DeviceNet Power Scaling  
F6-60 DeviceNet Voltage Scaling  
F6-61 DeviceNet Time Scaling  
F6-62 DeviceNet Heartbeat Interval  
F6-63 DeviceNet Network MAC ID  

H1-01 Multi-Function Digital Input Terminal S1 Function
Selection  

H1-02 Multi-Function Digital Input Terminal S2 Function
Selection  

H1-03 Multi-Function Digital Input Terminal S3 Function
Selection  

H1-04 Multi-Function Digital Input Terminal S4 Function
Selection  

H1-05 Multi-Function Digital Input Terminal S5 Function
Selection  

H1-06 Multi-Function Digital Input Terminal S6 Function
Selection  

H1-07 Multi-Function Digital Input Terminal S7 Function
Selection  

H1-08 Multi-Function Digital Input Terminal S8 Function
Selection  

H2-01 Multi-Function Contact Output (terminal M1-M2)  
H2-02 Multi-Function Contact (terminal M3-M4)  
H2-03 Multi-Function Contact (terminal M5-M6)  
H2-06 Watt Hour Output Unit Selection  
H3-01 Terminal A1 Signal Level Selection  
H3-02 Terminal A1 Function Selection  
H3-03

Terminal A1 Gain Setting  

H3-04
Terminal A1 Bias Setting  

H3-05 Terminal A3 Signal Level Selection  
H3-06 Terminal A3 Function Selection  

No. Name User
Setting

H3-07
Terminal A3 Gain Setting  

H3-08
Terminal A3 Bias Setting  

H3-09 Terminal A2 Signal Level Selection  
H3-10 Terminal A2 Function Selection  
H3-11

Terminal A2 Gain Setting  

H3-12
Terminal A2 Bias Setting  

H3-13 Analog Input Filter Time Constant  
H3-14 Analog Input Terminal Enable Selection  

H4-01 Multi-Function Analog Output Terminal FM
Monitor Selection  

H4-02 Multi-Function Analog Output Terminal FM
Gain  

H4-03
Multi-Function Analog Output Terminal FM Bias  

H4-04 Multi-Function Analog Output Terminal AM
Monitor Selection  

H4-05 Multi-Function Analog Output Terminal AM
Gain  

H4-06
Multi-Function Analog Output Terminal AM Bias  

H4-07 Multi-Function Analog Output Terminal FM
Signal Level Selection  

H4-08 Multi-Function Analog Output Terminal AM
Signal Level Selection  

H5-01 Drive Node Address  
H5-02 Communication Speed Selection  
H5-03 Communication Parity Selection  
H5-04 Stopping Method After Communication Error (CE)  
H5-05 Communication Fault Detection Selection  
H5-06 Drive Transmit Wait Time  
H5-07 RTS Control Selection  
H5-09 CE Detection Time  

H5-10 Unit Selection for MEMOBUS/Modbus Register
0025H  

H5-11 Communications ENTER Function Selection  
H5-12 Run Command Method Selection  
H6-01 Pulse Train Input Terminal RP Function Selection  
H6-02

Pulse Train Input Scaling  

H6-03
Pulse Train Input Gain  

H6-04
Pulse Train Input Bias  

H6-05
Pulse Train Input Filter Time  

H6-06
Pulse Train Monitor Selection  
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No. Name User
Setting

H6-07
Pulse Train Monitor Scaling  

H6-08 Pulse Train Input Minimum Frequency  
L1-01 Motor Overload Protection Selection  
L1-02 Motor Overload Protection Time  

L1-03 Motor Overheat Alarm Operation Selection (PTC
input)  

L1-04 Motor Overheat Fault Operation Selection (PTC
input)  

L1-05 Motor Temperature Input Filter Time (PTC input)  
L1-13 Continuous Electrothermal Operation Selection  
L2-01 Momentary Power Loss Operation Selection  
L2-02 Momentary Power Loss Ride-Thru Time  
L2-03 Momentary Power Loss Minimum Baseblock Time  

L2-04 Momentary Power Loss Voltage Recovery Ramp
Time  

L2-05 Undervoltage Detection Level (Uv1)  
L2-06 KEB Deceleration Time  
L2-07 KEB Acceleration Time  
L2-08 Frequency Gain at KEB Start  
L2-10 KEB Detection Time (Minimum KEB Time)  
L2-11 DC Bus Voltage Setpoint during KEB  
L2-29 KEB Method Selection  
L3-01 Stall Prevention Selection during Acceleration  
L3-02 Stall Prevention Level during Acceleration  
L3-03 Stall Prevention Limit during Acceleration  
L3-04 Stall Prevention Selection during Deceleration  
L3-05 Stall Prevention Selection during Run  
L3-06 Stall Prevention Level during Run  
L3-11 Overvoltage Suppression Function Selection  

L3-17 Target DC Bus Voltage for Overvoltage
Suppression and Stall Prevention  

L3-20 DC Bus Voltage Adjustment Gain  
L3-21 Accel/Decel Rate Calculation Gain  

L3-22 Deceleration Time at Stall Prevention during
Acceleration  

L3-23 Automatic Reduction Selection for Stall Prevention
during Run  

L3-24 Motor Acceleration Time for Inertia Calculations  
L3-25 Load Inertia Ratio  
L3-26 Additional DC Bus Capacitors  
L3-27 Stall Prevention Detection Time  
L4-01 Speed Agreement Detection Level  
L4-02 Speed Agreement Detection Width  
L4-03 Speed Agreement Detection Level (+/-)  
L4-04 Speed Agreement Detection Width (+/-)  
L4-05 Frequency Reference Loss Detection Selection  
L4-06 Frequency Reference at Reference Loss  
L4-07 Speed Agreement Detection Selection  
L5-01 Number of Auto Restart Attempts  
L5-02 Auto Restart Fault Output Operation Selection  
L5-04 Fault Reset Interval Time  

No. Name User
Setting

L5-05 Fault Reset Operation Selection  
L6-01 Torque Detection Selection 1  
L6-02 Torque Detection Level 1  
L6-03 Torque Detection Time 1  
L6-04 Torque Detection Selection 2  
L6-05 Torque Detection Level 2  
L6-06 Torque Detection Time 2  
L6-08 Mechanical Weakening Detection Operation  
L6-09 Mechanical Weakening Detection Speed Level  
L6-10 Mechanical Weakening Detection Time  
L6-11 Mechanical Weakening Detection Start Time  
L7-01 Forward Torque Limit  
L7-02 Reverse Torque Limit  
L7-03 Forward Regenerative Torque Limit  
L7-04 Reverse Regenerative Torque Limit  
L7-06 Torque Limit Integral Time Constant  

L7-07 Torque Limit Control Method Selection during
Accel/Decel  

L8-01 Internal Dynamic Braking Resistor Protection
Selection (ERF type)  

L8-02 Overheat Alarm Level  
L8-03 Overheat Pre-Alarm Operation Selection  
L8-05 Input Phase Loss Protection Selection  
L8-07 Output Phase Loss Protection  
L8-09 Output Ground Fault Detection Selection  
L8-10 Heatsink Cooling Fan Operation Selection  
L8-11 Heatsink Cooling Fan Off Delay Time  
L8-12 Ambient Temperature Setting  
L8-15 oL2 Characteristics Selection at Low Speeds  
L8-18 Software Current Limit Selection  

L8-19 Frequency Reduction Rate during Overheat
Pre-Alarm  

L8-27 Overcurrent Detection Gain  
L8-29 Current Unbalance Detection (LF2)  

L8-32 Main Contactor and Cooling Fan Power Supply
Failure Selection  

L8-35 Installation Method Selection  
L8-38 Carrier Frequency Reduction Selection  
L8-40 Carrier Frequency Reduction Off-Delay Time  
L8-41 High Current Alarm Selection  
L8-55 Internal Braking Transistor Protection  
n1-01 Hunting Prevention Selection  
n1-02 Hunting Prevention Gain Setting  
n1-03 Hunting Prevention Time Constant  
n1-05 Hunting Prevention Gain while in Reverse  
n2-01 Speed Feedback Detection Control (AFR) Gain  

n2-02 Speed Feedback Detection Control (AFR) Time
Constant 1  

n2-03 Speed Feedback Detection Control (AFR) Time
Constant 2  

n3-01 High-Slip Braking Deceleration Frequency Width  
n3-02 High-Slip Braking Current Limit  
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No. Name User
Setting

n3-03 High-Slip Braking Dwell Time at Stop  
n3-04 High-Slip Braking Overload Time  
n3-13 Overexcitation Deceleration Gain  

n3-14 High Frequency Injection during Overexcitation
Deceleration  

n3-21 High-Slip Suppression Current Level  
n3-23 Overexcitation Operation Selection  
n5-01 Feed Forward Control Selection  
n5-02 Motor Acceleration Time  
n5-03 Feed Forward Control Gain  
n6-01 Online Tuning Selection  
n6-05 Online Tuning Gain  
n8-01 Initial Rotor Position Estimation Current  
n8-02 Pole Attraction Current  
n8-35 Initial Rotor Position Detection Selection  
n8-45 Speed Feedback Detection Control Gain  
n8-47 Pull-In Current Compensation Time Constant  
n8-48 Pull-In Current  
n8-49 d-Axis Current for High Efficiency Control  
n8-51 Acceleration/Deceleration Pull-In Current  
n8-54 Voltage Error Compensation Time Constant  
n8-55 Load Inertia  
n8-57 High Frequency Injection  
n8-62 Output Voltage Limit  

n8-65 Speed Feedback Detection Control Gain during ov
Suppression  

n8-69 <1> Speed Calculation Gain  

n8-84 <1> Polarity Judge Current  
o1-01

Drive Mode Unit Monitor Selection  

o1-02
User Monitor Selection After Power Up  

o1-03 Digital Operator Display Selection  
o1-04 V/f Pattern Display Unit  
o1-10 User-Set Display Units Maximum Value  
o1-11 User-Set Display Units Decimal Display  
o2-01 LO/RE Key Function Selection  
o2-02 STOP Key Function Selection  
o2-03 User Parameter Default Value  
o2-04 Drive Model Selection  
o2-05 Frequency Reference Setting Method Selection  

o2-06 Operation Selection when Digital Operator is
Disconnected  

o2-07 Motor Direction at Power Up when Using Operator  
o3-01 Copy Function Selection  
o3-02 Copy Allowed Selection  
o4-01 Cumulative Operation Time Setting  

No. Name User
Setting

o4-02 Cumulative Operation Time Selection  
o4-03 Cooling Fan Maintenance Operation Time Setting  
o4-05 Capacitor Maintenance Setting  
o4-07 DC Bus Pre-charge Relay Maintenance Setting  
o4-09 IGBT Maintenance Setting  
o4-11 U2, U3 Initialize Selection  
o4-12 kWh Monitor Initialization  
o4-13 Number of Run Commands Counter Initialization  

q1-01 to
q6-07 DriveWorksEZ Parameters  

r1-01 to
r1-40

DWEZ Connection Parameter 1 to 20 (upper/
lower)  

T1-00 Motor 1/Motor 2 Selection  
T1-01 Auto-Tuning Mode Selection  
T1-02 Motor Rated Power  
T1-03 Motor Rated Voltage  
T1-04 Motor Rated Current  
T1-05 Motor Base Frequency  
T1-06 Number of Motor Poles  
T1-07 Motor Base Speed  
T1-08 PG Number of Pulses Per Revolution  
T1-09 Motor No-Load Current (Stationary Auto-Tuning)  
T1-10 Motor Rated Slip (Stationary Auto-Tuning)  
T1-11 Motor Iron Loss  

T2-01 <1> PM Motor Auto-Tuning Mode Selection  
T2-02 PM Motor Code Selection  
T2-03 PM Motor Type  
T2-04 PM Motor Rated Power  
T2-05 PM Motor Rated Voltage  
T2-06 PM Motor Rated Current  
T2-07 PM Motor Base Frequency  
T2-08 Number of PM Motor Poles  
T2-09 PM Motor Base Speed  
T2-10 PM Motor Stator Resistance  
T2-11 PM Motor d-Axis Inductance  
T2-12 PM Motor q-Axis Inductance  
T2-13 Induced Voltage Constant Unit Selection  
T2-14 PM Motor Induced Voltage Constant  
T2-15 Pull-In Current Level for PM Motor Tuning  

T2-16 PG Number of Pulses Per Revolution for PM Motor
Tuning  

T2-17 Encoder Z Pulse Offset  
T3-01 Test Signal Frequency  
T3-02 Test Signal Amplitude  
T3-03 Motor Inertia  
T3-04 System Response Frequency  

<1> Available in drive software versions 1015 and later.

E.3 User Setting Table

YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual 665
E

Q
ui

ck
 R

ef
er

en
ce

 S
he

et



E.3 User Setting Table

This Page Intentionally Blank

666 YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual



Index
-
-. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .87
-V ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99

+
+1 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .87
+2 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .87
+3 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .87
+V... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99

Numerics
1800 r/min Type Yaskawa SMRA Series SPM Motor Settings .. . . . 579
200 V, 1150 r/min Type Yaskawa SSR1 Series IPM Motor.. . . . . . . . 584
200 V, 1150 r/min Type Yaskawa SST4 Series IPM Motor .. . . . . . . . 590
200 V, 1450 r/min Type Yaskawa SSR1 Series Motor.. . . . . . . . . . . . . . 582
200 V, 1450 r/min Type Yaskawa SST4 Series IPM Motor .. . . . . . . . 588
200 V, 1750 r/min Type Yaskawa SSR1 Series IPM Motor.. . . . . . . . 580
200 V, 1750 r/min Type Yaskawa SST4 Series IPM Motor .. . . . . . . . 586
24 V Power Supply .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 438
2-Wire Initialization .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 157
3600 r/min Type Yaskawa SMRA Series SPM Motor Settings .. . . . 579
3-Wire Initialization .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 158
3-Wire Sequence.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 158
3-Wire Sequence Wiring Diagram ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 249
400 V, 1150 r/min Type Yaskawa SSR1 Series IPM Motor.. . . . . . . . 585
400 V, 1150 r/min Type Yaskawa SST4 Series IPM Motor .. . 590, 
591
400 V, 1450 r/min Type Yaskawa SSR1 Series IPM Motor.. . . . . . . . 583
400 V, 1450 r/min Type Yaskawa SST4 Series IPM Motor .. . . . . . . . 589
400 V, 1750 r/min Type Yaskawa SSR1 Series IPM Motor.. . . . . . . . 581
400 V, 1750 r/min Type Yaskawa SST4 Series IPM Motor .. . . . . . . . 587
5th Most Recent Fault. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 551

A
A/D Conversion Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 348
A1... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
A1000 Models.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .31
A1-01 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151
A1-02 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 392
A1-02 (Motor 1 Control Mode) Dependent Parameters .. . . . . . . . . . . . . 557
A1-03 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151
A1-04 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 389
A1-04, A1-05: Password and Password Setting .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 158
A1-05 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 389
A2... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
A2-01 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151
A2-32 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151
A2-33 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151

A3... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
AC ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
Accel/Decel Rate Calculation Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 299
Accel/Decel Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 341, 464
Accel/Decel Time Setting Units .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 194
Accel/Decel Time Switching Frequency ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 193
Acceleration/Deceleration Pull-In Current .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 321
Acceleration Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 381
Acceleration Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 192
Acceleration Time Pull-In Current .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 538
Access Level Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151, 156
AC Reactor .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 437
Action Selection below Minimum Output Frequency ... . . . . . . . . . . . . . 166
Additional DC Bus Capacitors.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 300
Adjusted Slip Calculation Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 379
Adjusting the ASR Parameters.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 199
AEr.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 365
AFR... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 314
AFR Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 337
AFR Time Constant 1 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 337
AFR Time Constant 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 337
AI-A3... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 437
AI-A3 Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 240
Air Filter Replacement .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 430
Alarm Outputs for Maintenance Monitors .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 404
Alarm Register 007FH Contents.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 622
Alarms and Errors .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3
Allowable Frequency Fluctuation .. . 455, 456, 457, 458, 459, 460, 
461, 462, 463
Allowable Voltage Fluctuation .. . 455, 456, 457, 458, 459, 460, 461, 
462, 463
ALM LED Light .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 115
Altitude.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .54
AM.... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
Ambient Temperature .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .54
Ambient Temperature and Installation Method Derating .. . . . . . . . . . . 473
Ambient Temperature Setting.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 309, 472, 534
Analog Filter Time Constant .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 341
Analog Frequency Reference Fluctuation Limit. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 217
Analog Frequency Reference Sample/Hold.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 254
Analog Input Card Settings.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 240
Analog Input Filter Time Constant .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 272
Analog Input Option Card Bias .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 240
Analog Input Option Card Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 240
Analog Input Option Card Operation Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 240
Analog Inputs / Pulse Train Input .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
Analog Input Terminal Enable Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 272

YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual 667



Analog Monitor Card Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 241
AO-A3... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 437
AO-A3 Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 241
Application Presets .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 132
Application Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3
ASR... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 199
ASR Gain Auto-Tuning... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 137
ASR Gain Switching Frequency... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 201
ASR Integral Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 202
ASR Integral Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 201
ASR Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 202
ASR Primary Delay Time Constant .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 202
ASR Proportional Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 201
ASR Response Frequency ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 147
Attachment for External Heatsink .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 438, 450
Automatic Reduction Selection for Stall Prevention during Run ... 297, 
530
Automatic Speed Regulator .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 199
Auto Restart Fault Output Operation Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 302
Auto Restart Operation Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 531
Auto-Tuning ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3, 138, 141
Auto-Tuning Codes.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 379
Auto-Tuning Errors.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 346
Auto-Tuning Fault Codes.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 139
Auto-Tuning Fault Detection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 379
Auto-Tuning Fault Solutions .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 379
Auto-Tuning for Induction Motors .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 135
Auto-Tuning for Permanent Magnet Motors.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 136
Auto-Tuning Input Data .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 136, 137, 138
Auto-Tuning Interruption and Fault Codes.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 139
Auto-Tuning Mode Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 141, 544

B
B1 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .87
b1-01... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 389
b1-02... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 389
b1-04... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 390
B2 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .87
b2-02... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 394
b2-04... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 394
b5-09... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 394
b6-01 through b6-04... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 341
Backing Up Parameter Values .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151
Baseblock .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 365
Base Frequency ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 228
Base Voltage .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 228
Basic Auto-Tuning Preparations.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 138
Basic Start-up and Motor Tuning.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 127
bb... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 365
Bi-Directional Speed Search Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 176
boL... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 347, 365
Braking circuit protective cover .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .97
Braking Resistor .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 437, 442
Braking Resistor Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 361
Braking Resistor Overheat.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 361
Braking Resistor Overheat Protection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 465
Braking Resistor Overload Protection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 443
Braking Torque .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 464
Braking Transistor .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 464
Braking Transistor Overload Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 347, 365

Broadcast Messages .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 619
bUS ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 347, 365
bUS Error Detection Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 244
Buzzing Sound from Motor at 2 kHz ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 394

C
C1-01 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 123
C2-01 through C2-04... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 341
C3-01 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336, 337
C3-02 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 337
C4-01 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336
C4-02 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336, 337
C4-06 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 337
C6-01 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336
C6-02 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 111, 336, 337, 393
C6-05 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 393
Cable Length Between Drive and Motor .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .96
CALL... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 365
Cannot Change Parameter Settings.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 388
Cannot Reset . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 366
CANopen Communication Speed ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 245
CANopen Node ID Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 245
CANopen Parameters .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242, 245
Capacitor Maintenance.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 552
Capacitor Maintenance Setting .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 327, 541
Capacitor Maintenance Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 369
Carrier Frequency... . . . . . . 204, 455, 456, 457, 458, 459, 460, 461, 462, 463
Carrier Frequency and Current Derating .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 206, 208
Carrier Frequency Derating .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .32
Carrier Frequency during Rotational Auto-Tuning ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 206
Carrier Frequency Lower Limit. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 205
Carrier Frequency Proportional Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 205
Carrier Frequency Reduction.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 534
Carrier Frequency Reduction Off-Delay Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 312
Carrier Frequency Reduction Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 311
Carrier Frequency Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .96, 336, 337
Carrier Frequency Setting Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 377
Carrier Frequency Upper Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 205
CC-Link bUS Error Auto Reset. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 244
CC-Link Communication Speed... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 244
CC-Link Node Address .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 244
CC-Link Parameters.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242, 244
CE... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 347, 366
CE Detection Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 599
CE Low Voltage Directive Compliance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 630
CE mark.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 630
CF... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 347
Changing Parameter Settings or Values .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 121
Circulation Fan... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 47, 48
Closed-Loop Crimp Terminal Size.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .89
Closed Loop Vector control . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .32
Closed Loop Vector Control for PM Motors.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .32
Coast to stop .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 164
Coast to Stop with Timer .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 165
Comm. option card connection error (CN5-A) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 355
Command Messages from Master to Drive .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 602
Communication Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 384
Communication Fault Detection Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 599
Communication Option Card.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242
Communication Option Card Reference.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 553

Index

668 YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual



Communication Option Station Number Setting Error (CC-Link, CANopen, 
MECHATROLINK-II). . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 365
Communication Parity Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 598
Communications Enter Function Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 600
Communications Error Operation Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 243
Communication Speed Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 598
Communications Timing ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 602
Comparing Parameter Settings.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 385
Component Names .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .41
Compressor Application .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 134
Conduit bracket .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 41, 43
Conduit Bracket Dimensions for IP20/NEMA Type 1 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .64
Conduit bracket front cover .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .41
Connected Machinery Vibrates When Motor Rotates .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 393
Connecting a DC Link Choke... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 446
Connecting an AC Reactor .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 446
Connecting a Noise Filter. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 447
Connecting a Suppression Diode .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
Connecting a Surge Absorber .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 446
Connecting Braking Units in Parallel . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 444
Connecting Peripheral Devices .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 439
Connecting to a PC (USB).. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 109
Connection of a Motor PTC... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 283
Continuous Electrothermal Operation Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 285, 526
Control Board Connection Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 348, 349
Control Circuit Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 348, 349
Control Circuit Input Terminals .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .98
Control Circuit Output Terminals .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
Control Circuit Terminal Block Functions .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .98
Control Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 347
Control Method Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 157
Control Method Selection Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 375
Control Mode... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 157, 548
Control Mode Dependent Parameter Default Values .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 557
Control Mode Mismatch .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 384
Control Modes and their Features .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .32
Control Mode Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .32
Control Power Supply Voltage Fault. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 363
Conveyor Application.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 133
Cooling Fan... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .41, 42, 44, 45, 46, 47, 48
Cooling fan .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .43
Cooling Fan Maintenance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 552
Cooling Fan Maintenance Setting (Operation Time) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 541
Cooling Fan Maintenance Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 369
Cooling Fan Operation Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 552
Cooling Fan Operation Time Setting.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 327
Cooling Fan Replacement .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 356
CoPy... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 384
Copy Allowed Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 327
Copy Function.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 152
Copy Function Errors .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 342
Copy Function Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 326
Copy Unit Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 384
CopyUnitManager .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 152
CPEr .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 384
CPF02 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 348
CPF03 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 348
CPF06 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 348
CPF07 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 348
CPF08 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 348

CPF11 to CPF14 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 348
CPF16 to CPF19 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 348
CPF20 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 348
CPF21 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 348
CPF22 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 349
CPF23 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 349
CPF24 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 349
CPF26 to CPF34 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 349
CPyE ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 384
CRC-16 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 603
CRC-16 Checksum Calculation Example .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 604
CrST ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 366
CSEr .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 384
Cumulative Operation Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 552
Cumulative Operation Time at 5th Most Recent Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 552
Cumulative Operation Time at Most Recent Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 552
Cumulative Operation Time at Previous Fault. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 551
Cumulative Operation Time Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 327, 541
Cumulative Operation Time Setting .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 327, 541
Current Alarm ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 368
Current Detection Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 381
Current Detection Speed Search .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 172
Current Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 550
Current Unbalance.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 363
Current Unbalance Detection (LF2).. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 310, 534
Cyclic Redundancy Check... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 603

D
d2-01... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 394
d3-01... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 393
d3-01 through d3-04... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 341
d3-04... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 393
Daily Inspection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 400
d-Axis ACR Output .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 555
d-Axis Current for High Efficiency Control . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 320
DC bus circuit protective cover .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .97
DC Bus Overvoltage .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 371
DC Bus Pre-Charge Relay Maintenance Setting .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 328
DC Bus Undervoltage .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 363
DC Bus Voltage.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 548
DC Bus Voltage Adjustment Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 298
DC Bus Voltage at Previous Fault. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 550
DC Bus Voltage Setpoint during KEB... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 293
DC Injection Braking at Stop .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 394
DC Injection Braking Current.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 170, 394
DC Injection Braking Input Timing Diagram... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 256
DC Injection Braking Start Frequency... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 164
DC Injection Braking Time at Start . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 164
DC Injection Braking Time at Stop .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 170
DC Injection Braking to Stop .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 164
DC link choke .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 437
DC Link Chokes for EN 61000-3-2 Compliance.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 633
D Control . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 178
Deceleration Rate Calculation Gain.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 529
Deceleration Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 192
Deceleration Time at Stall Prevention during Acceleration.. . . . . . . . 295, 530
Defaults by Drive Model Selection (o2-04) and ND/HD (C6-01) .. . . . . . 325
Delay Timers .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 177
Derivative Time (D) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 181
Desired DC Bus Voltage during KEB ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 528

Index

YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual 669



dEv... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 349, 366
DeviceNet Baud Rate Monitor.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 246
DeviceNet Communication Speed... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 246
DeviceNet Heartbeat Interval . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 247
DeviceNet Idle Mode Fault Detection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 246
DeviceNet MAC Address.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 246
DeviceNet Network MAC ID ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 247
DeviceNet Parameters.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242, 246
DeviceNet PCA Setting .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 246
DeviceNet PPA Setting .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 246
DeviceNet Scaling Factors .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 247
dFPS ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 384
DI-A3... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 437
DI-A3 Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 240
Diagnosing and Resetting Faults . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 353
Digital Input Card Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 240
Digital Input Option Card Input Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 240
Digital Input Option DI-A3 Data Length Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 241
Digital Input Reading .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 167
Digital Operator . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .41, 42, 43, 44, 45, 46, 47, 48, 41
Digital Operator Dimensions.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .58
Digital Operator Display Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 323, 540
Digital Operator Installation Methods and Required Tools .. . . . . . . . . . . . . . . .59
Digital Operator Keypad Functions .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 324
Digital Operator Menu and Screen Structure .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 119
Digital Operator Remote Installation .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .58
digital operator remote usage .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .57
Digital Output Card Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242
Digital Output Option Card Terminal Function Selection .. . . . . . . . . . . . . . . 242
Dimensions for IP00/Open Type Enclosure: 200 V Class .. . . . . . . . . . . . . . . . .67
Dimensions for IP00/Open Type Enclosure: 400 V Class .. . . . . . . . . . . . . . . . .67
Dimensions for IP00/Open Type Enclosure: 600V Class .. . . . . . . . . . . . . . . . . .67
Dimensions for IP20/NEMA Type 1 Enclosure: 200 V Class.. . . . . . . . . . . . .62
Dimensions for IP20/NEMA Type 1 Enclosure: 400 V Class.. . . . . . . . . . . . .63
Dimensions for IP20/NEMA Type 1 Enclosure: 600 V Class.. . . . . . . . . . . . .63
DIP Switch S1... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .49
DIP Switch S1 Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 107
DIP Switch S2... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .49
DIP Switch S4 Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 107
DM-... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
DM+ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
dnE... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 367
DO-A3... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 437
DO-A3 Output Mode Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242
DO-A3 Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242
Down Arrow Key ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 115
Drive/kVA Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 540
Drive Capacity Setting Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 374
Drive Cooling Fans .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 402
Drive Cover.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .42, 43, 44, 45, 46, 47, 48
Drive Derating Data .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .54
Drive Disabled .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 367
Drive Does Not Allow Selection of Rotational Auto-Tuning ... . . . . . . . . . 391
Drive Duty Mode Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3
Drive Mode ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 120, 121
Drive Model Mismatch .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 384
Drive Models and Types.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .61
Drive Model Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 325
Drive Mode Unit Monitor Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 323, 540
Drive Operation Status at Previous Fault. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 551

Drive Overheat Warning.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 369
Drive Overload.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 358
Drive Ready ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 110
Drive Replacement .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 432
Drive Slave Address.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 598
Drive Specifications .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 464
Drive Status.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 549
Drive Transmit Wait Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 599
Drive Unit Signal Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 349
Drive Watt Loss Data .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 466
DriveWizard 2010 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 438
DriveWizard Plus .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 152
DriveWorksEZ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 438
DriveWorksEZ Connection Parameters .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 329
DriveWorksEZ Custom Monitor 1 to 10 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 556
DriveWorksEZ Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 350
DriveWorksEZ Function Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 161
DriveWorksEZ Monitors .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 331
DriveWorksEZ Parameters .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 329
Droop Control Delay Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 189
Droop Control Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 188
During Frequency Output Time Chart . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 267
During Run Time Chart. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 260
dv1 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 349
dv2 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 350
dv3 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 350
dv3 Detection Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 239
dv4 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 350
dv4 Detection Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 239
dv7 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 350
dWAL ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 350
Dwell Function.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 187, 341
Dwell Reference at Start . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 188
Dwell Reference at Stop .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 188
Dwell Time at Start. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 188
Dwell Time at Stop .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 188
DWEZ Version Control Monitor 1 to 3.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 556
dWFL... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 350
Dynamic Braking Options .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 442
Dynamic Braking Transistor .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 361

E
E (G).. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
E1-03 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 391
E1-04 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 391, 394
E1-08 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336, 337
E1-09 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 389
E1-10 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336, 337
E2-01 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336, 647
E2-02 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336
E2-03 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336, 380
E3-01 (Motor 2 Control Mode) Dependent Parameters .. . . . . . . . . . . . . . . . . . 560
E5 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 351
EEPROM Memory Data Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 348
EEPROM Write Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 351
EF ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 367
EF0 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 351, 367
EF1 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 351, 367
EF2 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 351, 367
EF3 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 351, 367

Index

670 YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual



EF4 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 351, 367
EF5 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 351, 367
EF6 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 351, 367
EF7 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 351, 367
EF8 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 351, 367
Electromotive Force Parameter Tuning.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 136
EMC Filter and Drive Installation for CE Compliance.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . 634
EMC Filter Installation.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .91
EMC Filters.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 632
EMC Guidelines .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 630
EMC Guidelines Compliance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 632
EN61800-3 Filters .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 635
Enclosure Types .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .39
Encoder Z-Pulse Offset . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 146, 236
End... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 384
End1 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 379
End2 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 379
End3 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 379
End4 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 379
End5 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 379
End6 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 379
End7 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 380
Energy Saving.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 189
Energy Saving Coefficient Value.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 190
Energy Saving Control Filter Time Constant .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 190
Energy Saving Control Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 189
Energy Saving Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 189
Energy Savings Constants Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 377
Enter Command... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 600
Enter command necessary .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 600
Enter command not necessary .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 600
Enter Command Settings when Upgrading the Drive.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 623
Enter Command Types.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 623
Enter Data from the Motor Nameplate.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 140
ENTER Key ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 115
Er-01.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 380
Er-02.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 380
Er-03.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 380
Er-04.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 380
Er-05.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 380
Er-08.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 381
Er-09.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 381
Er-10.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 381
Er-11.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 381
Er-12.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 381
Er-13.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 382
Er-14.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 382
Er-15.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 382
Er-16.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 382
Er-17.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 382
Er-18.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 382
Er-19.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 382
Er-20.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 382
Er-21.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 383
Err.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 351
Error Reading Data .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 385
Errors and Displays When Using the Copy Function.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 346
Error Writing Data.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 384
European Standards .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3
Excessive Motor Oscillation and Erratic Rotation .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 392

Excessive PID Feedback... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 352, 367
Excessive Speed Deviation Detection Delay Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 238
Excessive Speed Deviation Detection Level .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 238
Excessive V/f Setting.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 379
Exhaust Fan Application.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 133
Exterior and Mounting Dimensions .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .61
External Digital Operator Connection Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 359
External Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 351, 367
External Fault from Comm. Option Detection Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . 243
External Fault from Comm. Option Operation Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . 243
External Interlock.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 110

F
FAn ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 352
FAn Alarm Location Monitor.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 554
Fan Bracket .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .44, 45, 46
Fan bracket .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .43
Fan Cover .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 41, 42
Fan Finger Guard .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 41, 42
Fan Guard.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .44, 45, 46, 47, 48
Fast Stop Sequence .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 253
Fast Stop Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 193
Fault Causes and Solutions .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 347
Fault Detection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 347
Fault Displays .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 347
Fault History.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 330, 386
Fault Relay Output.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
Fault Reset Interval Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 302, 531
Fault Reset Methods.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 342
Fault Reset Operation Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 302, 531
Fault Restart . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 266
Faults . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 342, 343
Fault Trace.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 330, 386
FbH ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 352, 367
FbL ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 352, 368
Feed Forward Control . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 317, 341
Feed Forward Control Diagram... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 317
Feed Forward Control Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 318
Feed Forward Control Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 317
Ferrule Dimensions.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 101
Ferrule Terminal Types and Sizes .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 101
Ferrule-Type Wire Terminals .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 101
Field Forcing .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 222
Field Forcing Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 223
Field Forcing Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 223
Field Weakening .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 222
Field Weakening Frequency Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 222
Field Weakening Level .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 222
Fine-Tuning Advanced Open Loop Vector Control for PM Motors.. . . . 340
Fine-Tuning Closed Loop Vector Control. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 338
Fine-Tuning Closed Loop Vector Control for PM Motors.. . . . . . . . . . . . . . . 340
Fine-Tuning Open Loop Vector Control . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 337
Fine-Tuning Open Loop Vector Control for PM Motors.. . . . . . . . . . . . . . . . . 339
Fine-Tuning V/f Control and V/f Control with PG ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336
FJOG/RJOG Operation .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 252
FM .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
Forward/Reverse Run Command Input Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 367
Forward Regenerative Torque Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 306, 533
Forward Torque Limit. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 306, 533
Frequency Accuracy (Temperature Fluctuation) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 464

Index

YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual 671



Frequency Control Range.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 464
Frequency Detection 1 Time Chart. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 262
Frequency Detection 2 Time Chart. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 262
Frequency Detection 3 Example with a Positive L3-04 Value .. . . . . . . . . . 265
Frequency Detection 4 Example with Positive L3-04 Value .. . . . . . . . . . . . 265
Frequency Gain at KEB Start . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 293
Frequency Reduction Rate during Overheat Pre-Alarm... . . . . . . . . . . 308, 534
Frequency Reference .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 209, 548
Frequency Reference at Previous Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 550
Frequency Reference at Reference Loss.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 301, 531
Frequency Reference Bias .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 215
Frequency Reference Bias (Up/Down 2) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 555
Frequency Reference Bias Accel/Decel .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 216
Frequency Reference Bias Lower Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 215
Frequency Reference Bias Operation Mode Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . 216
Frequency Reference Bias Step.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 215
Frequency Reference Bias Upper Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 215
Frequency Reference from MEMOBUS/Modbus Comm. ... . . . . . . . . . . . . . 553
Frequency Reference Hold .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 213
Frequency Reference Hold Function Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 213
Frequency Reference Loss Detection Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 263, 530
Frequency Reference Lower Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 211
Frequency Reference Monitor Content During PID ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 186
Frequency Reference Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 481
Frequency Reference Selection 1.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 162, 389
Frequency Reference Selection 2.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 168
Frequency Reference Setting / Decimal Display .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 540
Frequency Reference Setting and User-Set Display .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 540
Frequency Reference Setting Hierarchy ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 209
Frequency Reference Setting Method Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 325, 541
Frequency Reference Source Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 553
Frequency Reference Upper Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 211
Frequency Setting Resolution .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 464
Frequency Setting Signal .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 464
Front Cover .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 41, 42, 43, 44, 45, 46, 47, 48
Front Cover Screw... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 42, 44, 45, 46, 47, 48
Function Code... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 603
Functions for Terminals S1 to S8.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 248
Fuse .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 448
Fuse Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 448, 630

G
Gate Drive Board Undervoltage .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 364
General Safety Information.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .20
GF... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 352
Ground Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 352
Ground Terminal.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .49
Ground Wiring .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .96

H
H1... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .98
H1 Multi-Function Digital Input Selections.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 513
H2... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .98
H3-02 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 392, 393, 394
H3-09 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 107
H3-10 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 393, 394
H3-11 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 394
H3-13 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 341, 393
H3 Multi-Function Analog Input Settings.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 522
Hbb ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 368

HbbF... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 368
HC ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .98
HCA ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 368
HD ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 204
HD and ND ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 454
Heatsink .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 41, 42, 43, 44, 45, 46, 47, 48
Heatsink Cooling Fan Off-Delay Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 309
Heatsink Cooling Fan Operation Delay Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 534
Heatsink Cooling Fan Operation Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 309, 534
Heatsink Overheat .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 356, 369
Heatsink Temperature.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 552
Heavy Duty .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 204
Heavy Duty Ratings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 204
High Current Alarm Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 312
High Frequency Injection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 157
High Frequency Injection during Overexcitation Deceleration .. . . . . . . . . 316
High Performance Operation Using OLV or CLV... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 129
High Slip Braking .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 314
High Slip Braking Current Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 315
High-Slip Braking Current Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 536
High Slip Braking Deceleration Frequency Width.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 314
High-Slip Braking Deceleration Frequency Width.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 536
High Slip Braking Dwell Time at Stop .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 315
High-Slip Braking Dwell Time at Stop .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 537
High-slip Braking oL... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 359
High Slip Braking Overload Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 315
High-Slip Braking Overload Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 537
High Slip Suppression Current Level .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 316
High-Slip Suppression Current Level.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 537
HSB... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 257
Humidity .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .54
Hunting Prevention .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 313
Hunting Prevention Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336
Hunting Prevention Gain Setting .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 313, 536
Hunting Prevention Gain while in Reverse .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 313, 536
Hunting Prevention Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 313, 536
Hunting Prevention Time Constant .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 313, 536
HVAC Fan Application .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 134
Hybrid IC Failure .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 349

I
I/O Connections.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100
I Control. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 177
iFEr .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 384
IG ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100
IGBT Maintenance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 552
IGBT Maintenance Setting .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 328, 541
IGBT Maintenance Time (50%) ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 369
IGBT Maintenance Time (90%) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 372
IGBT Short Circuit or Ground Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 361
Induced Noise .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 447
Induced Voltage Constant Unit Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 145
Induction Voltage Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 382
Inertia Detection Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 382
Inertia Tuning .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 137
Inertia Tuning Frequency Reference .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 146
Inertia Tuning Reference Amplitude.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 147
Initialization .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 156
Initialization Required .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 375
Initialize Parameters.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151, 157

Index

672 YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual



Initial Operation.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 126
Initial Rotor Position Detection Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 319
Initial Rotor Position Estimation Current.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 319
Input Current .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . 455, 456, 457, 458, 459, 460, 461, 462, 463
Input Fuses.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 448, 630
Input Phase Loss .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 360
Input Phase Loss Protection Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 308, 533
Input Power.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 455, 456, 457, 458, 459, 460, 461, 462, 463
Input Pulse Monitor .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 550
Input Terminals .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 125
Input Terminal Status .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 548
Input Terminal Status at Previous Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 551
Input Voltage Setting.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 224
Inrush Prevention Circuit Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 364
Inrush Prevention Relay Maintenance Setting .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 541
Inspection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 400, 401
Installation Area .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .54
Installation Environment.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .54
Installation Method Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 311
Installation Orientation.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .54
Installation Orientation and Spacing .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .54
Installation Spacing.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .55
Installing a Braking Resistor\: ERF type .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 442
Installing a Braking Resistor Unit\: LKEB type .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 442
Installing a Braking Unit\: CDBR Type ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 443
Installing a GFCI.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 445
Installing a Magnetic Contactor .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .24
Installing a Molded Case Circuit Breaker (MCCB)... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .24
Installing a Motor Thermal Overload (oL) Relay on the Drive Output
.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 450
Installing Other Types of Braking Resistors .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 443
Installing Peripheral Devices.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 442
Installing the Cooling Fan ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 410
Integral Limit Setting.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 181
Integral Operation during Accel/Decel .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 202
Integral Operation during Accel/Decel for Motor 2.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 203
Integral Time Setting (I) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 181
Interlock Circuit Example .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 110
Internal Dynamic Braking Resistor Protection Selection (ERF type).. .307, 
533
Inversion Detection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 350
Inversion Prevention Detection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 350
IP00/Open Type Enclosure .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .39
IP20/NEMA Type 1 Enclosure .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .39
IP20/NEMA Type 1 Kit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 438
IP20/NEMA Type 1 Kit Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .68

J
Jog Frequency Reference .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 209
Jump Frequency... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 212, 341
Jump Frequency Width .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 212

K
KEB Acceleration Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 293, 527
KEB Deceleration Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 293, 527
KEB Detection Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 293
KEB Function Related Adjustments .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 291
KEB Method Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 293
KEB Operation Using a KEB Input .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 288
KEB Operation Using L2-02, Without KEB Input.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 289

KEB Operation Using L2-02 and KEB Input .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 289
KEB Operation Using L2-10, Without KEB Input.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 290
KEB Operation Using L2-10 and KEB Input .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 290
KEB Operation Wiring Example .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 291
KEB Ride-Thru End Detection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 289
KEB Ride-Thru Function .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 256
KEB Ride-Thru Start . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 288
KEB Start Output Frequency Reduction.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 528
Keys and Displays on the Digital Operator .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 115
kWh... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 552
kWh, Lower 4 Digits . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 552
kWh, Upper 5 Digits . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 552
kWh Monitor Initialization .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 328
kWh Monitor Initial Value Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 542

L
L3-01 through L3-06 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 341
L3-02 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 392, 394
L3-04 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 392
L3-06 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 392
L3-11 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 341
L7-01 through L7-04 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 341, 393
L7-06 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 341
L7-07 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 341
L8-12 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 472
L8-35 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 472
L8-38 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 394
Language Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 156
LCD Display .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 116
Leakage Inductance Alarm ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 379
Leakage Inductance Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 382
LED Check ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 552
LED Operator .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 437
LF ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 353
LF2 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 353
LF3 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 353
Line-to-Line Motor Resistance Online Tuning .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 538
Line-to-Line Resistance Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 380
LO/RE... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 117, 125, 148
LO/RE (LOCAL/REMOTE) Key Function Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 168
LO/RE LED ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 117
LO/RE Light.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 115
LO/RE Selection Key ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 115
Load Current .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 538
Load Inertia.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 321, 539
Load Inertia Ratio.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 203, 299, 530
LOCAL... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 125
LOCAL/REMOTE Key Function Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 540
LOCAL/REMOTE Run Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 168
Loopback Test. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 605
Loss of Reference Function .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 301
Low Voltage Directive .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 630
Low Voltage Wiring for Control Circuit Terminals .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 647
LT-1 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 369
LT-2 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 369
LT-3 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 369
LT-4 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 369

M
M1 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99

Index

YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual 673



M2 .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
M3 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
M4 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
M5 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
M6 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
MA... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
Magnetic Flux Compensation Value .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 171
Main Circuit Connection Diagram ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 75, 97
Main Circuit Terminal .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .49
Main Circuit Terminal and Motor Wiring.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .96
Main Circuit Terminal Block Configuration .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .79
Main Circuit Terminal Functions.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .87
Main Circuit Terminal Wiring .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .49
Main Circuit Wiring .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .87
Main Power Circuit Voltage Adjustment Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 529
Maintenance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 266, 404
Maintenance Alarms ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 404
Maintenance Monitors .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 330
Maintenance Monitor Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 327
Master Speed Reference Lower Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 212
Maximum Applicable Motor Capacity . . . .455, 456, 457, 458, 459, 460, 
461, 462, 463
Maximum Output Frequency... .227, 455, 456, 457, 458, 459, 460, 461, 
462, 463
Maximum Output Voltage.. . . . 455, 456, 457, 458, 459, 460, 461, 462, 463
Maximum Voltage.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 227
MB... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
MC... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
Mechanical Weakening Detection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 266
Mechanical Weakening Detection 1 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 359, 370
Mechanical Weakening Detection 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 363
Mechanical Weakening Detection Operation .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 304, 532
Mechanical Weakening Detection Speed Level .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 305, 532
Mechanical Weakening Detection Start Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 305, 532
Mechanical Weakening Detection Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 305, 532
MECHATROLINK-II Parameters .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242
MEMOBUS/Modbus Comm. Test Mode Complete .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 371
MEMOBUS/Modbus Communication Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 347, 366
MEMOBUS/Modbus Communications Reference.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 553
MEMOBUS/Modbus Communication Test Mode Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . 372
MEMOBUS/Modbus Data Table.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 607
MEMOBUS/Modbus Error Code .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 549
MEMOBUS/Modbus Error Codes .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 624
MEMOBUS/Modbus Setup Parameters .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 598
MEMOBUS/Modbus Specifications .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 595
MEMOBUS/Modbus Switch Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 108
MEMOBUS/Modbus Termination .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .49
Menu Structure for Digital Operator .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 119
Message Format.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 603
Middle Output Frequency ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 228
Middle Output Frequency 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 228
Middle Output Frequency Voltage .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 228
Middle Output Frequency Voltage 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 228
Mid Output Voltage A ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336
Minimum KEB Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 293
Minimum Output Frequency ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 228
Minimum Output Frequency Voltage.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 228
Minimum Output Voltage .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336
Minimum Wait Time for Sending Messages.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 602
Minor Alarms ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 343

Minor Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 380
Minor Fault and Alarm Displays .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 344
Minor Faults . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 343
Minor Faults and Alarms ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 342, 343
Model, Voltage Class, Capacity Mismatch.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 385
Model Number and Nameplate Check ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .35
Modes .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 120
Momentary Overcurrent Protection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 465
Momentary Power Loss Minimum Baseblock Time... . . . . . . . . . . . . . . 292, 527
Momentary Power Loss Operation Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 174, 527
Momentary Power Loss Ride-Thru .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 287, 465
Momentary Power Loss Ride-Thru Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 292, 527
Momentary Power Loss Voltage Recovery Ramp Time ... . . . . . . . . . 292, 527
Monitor Output.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
Monitor Parameters.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 275, 548
Most Recent Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 551
Motor 1/Motor 2 Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 141
Motor 1 Parameters.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 228
Motor 2 ASR Gain Switching Frequency ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 203
Motor 2 ASR Integral Limit. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 203
Motor 2 ASR Integral Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 203
Motor 2 ASR Limit. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 203
Motor 2 ASR Primary Delay Time Constant .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 203
Motor 2 ASR Proportional Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 203
Motor 2 Base Frequency... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 231
Motor 2 Base Voltage .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 232
Motor 2 Control Mode Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 231
Motor 2 Inertia .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 204
Motor 2 Iron Loss.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 234
Motor 2 Leakage Inductance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 233
Motor 2 Line-to-Line Resistance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 233
Motor 2 Load Inertia Ratio .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 204
Motor 2 Max Output Frequency ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 231
Motor 2 Max Voltage .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 231
Motor 2 Mechanical Loss.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 233
Motor 2 Mid Output Frequency... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 231
Motor 2 Mid Output Frequency 2 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 232
Motor 2 Mid Output Frequency Voltage .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 231
Motor 2 Mid Output Frequency Voltage 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 232
Motor 2 Minimum Output Frequency... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 232
Motor 2 Minimum Output Frequency Voltage . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 232
Motor 2 Motor Iron-Core Saturation Coefficient 1 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 233
Motor 2 Motor Iron-Core Saturation Coefficient 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 233
Motor 2 Motor Poles .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 233
Motor 2 Parameters.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 232
Motor 2 Rated Current .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 232
Motor 2 Rated No-Load Current.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 233
Motor 2 Rated Power.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 234
Motor 2 Rated Slip .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 232
Motor 2 Slip Compensation Gain.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 196
Motor 2 Slip Compensation Limit. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 197
Motor 2 Slip Compensation Primary Delay Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 196
Motor 2 Slip Compensation Selection during Regeneration .. . . . . . . . . . . . . 197
Motor 2 Torque Compensation Gain.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 198
Motor Acceleration Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 317
Motor Acceleration Time for Inertia Calculations .. . . . . . . . . . . . . . . . . . 299, 530
Motor Base Frequency ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 140, 142, 544
Motor Base Speed ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 142, 544
Motor Code Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 234, 579
Motor Data Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 380

Index

674 YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual



Motor d-Axis Current at Previous Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 551
Motor d-Axis Inductance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 235
Motor Direction at Power Up when Using Operator.. . . . . . . . . . . . . . . . 326, 541
Motor Direction Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 381
Motor Does Not Rotate .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 389
Motor Excitation Current (ld) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 555
Motor Hunting and Oscillation Control Parameters .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 341
Motor Induction Voltage Constant 1 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 236
Motor Induction Voltage Constant 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 236
Motor Inertia .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 147, 203
Motor Iron-Core Saturation Coefficient . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 379
Motor Iron-Core Saturation Coefficient 1 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 229
Motor Iron-Core Saturation Coefficient 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 230
Motor Iron Loss .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 143, 545
Motor Iron Loss for Torque Compensation .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 230
Motor is Too Hot .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 390
Motor Leakage Inductance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 229
Motor Line-to-Line Resistance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 229
Motor Mechanical Loss .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 230
Motor No-Load Current.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 143, 229
Motor Overheat .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 370
Motor Overheat (NTC Input) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 357, 370
Motor Overheat Alarm (PTC Input). . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 357
Motor Overheat Alarm Operation Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 284, 526
Motor Overheat Fault (PTC Input) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 357
Motor Overheat Fault Operation Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 284, 526
Motor Overload .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 357
Motor Overload Estimate (oL1) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 553
Motor Overload Protection Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 266, 526, 648
Motor Overload Protection Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 282, 526, 648
Motor Parameters .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 224
Motor Performance Fine-Tuning ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336
Motor PG Feedback Line Driver Interface .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 437
Motor PG Feedback Open Collector Interface.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 437
Motor Poles.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 140
Motor Produces Insufficient Torque .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 394
Motor Protection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 280
Motor Protection Using a Positive Temperature Coefficient Thermistor
.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 274
Motor PTC Characteristics .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 284
Motor Pull Out or Step Out Detection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 362
Motor q-Axis Current at Previous Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 551
Motor q-Axis Inductance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 236
Motor Rated Current .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 140, 142, 228, 235, 544, 647
Motor Rated Power .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 142, 230, 235, 544
Motor Rated Slip.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 143, 228
Motor Rated Voltage .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 140, 142, 544
Motor Rotates After the Drive Output is Shut Off .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 394
Motor Rotates Faster Than the Frequency Reference.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 392
Motor Rotates in One Direction Only.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 390
Motor Secondary Current (Iq) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 555
Motor Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 253
Motor Selection 1/2.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 544
Motor Speed ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 548
Motor Speed at Previous Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 550
Motor Speed Error 2.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 382
Motor Speed Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 381
Motor Stalls During Acceleration or With Large Loads .. . . . . . . . . . . . . . . . . 391
Motor Stator Resistance.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 235
Motor Switch during Run... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 372

Motor Temperature (NTC ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 553
Motor Temperature Input Filter Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 284, 526
Motor Wiring.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .96
Mounting Hole .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 42, 44, 45, 46, 47, 48
Mounting hole.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 41, 43
MP ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
Multi-Function Analog Inputs .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 218
Multi-Function Analog Input Selection Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 375
Multi-Function Analog Input Terminal Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 269
Multi-Function Analog Outputs .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 199
Multi-Function Analog Output Terminal AM Bias .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 275
Multi-Function Analog Output Terminal AM Gain.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 275
Multi-Function Analog Output Terminal AM Monitor Selection.. . . . . . . 275
Multi-Function Analog Output Terminal AM Signal Level Selection
.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 276
Multi-Function Analog Output Terminal FM Bias.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 275
Multi-Function Analog Output Terminal FM Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 275
Multi-Function Analog Output Terminal FM Monitor Selection .. . . . . . . 275
Multi-Function Analog Output Terminal FM Signal Level Selection
.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 276
Multi-Function Digital Inputs .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .98, 248
Multi-Function Digital Input Terminal Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 248
Multi-Function Digital Output .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
Multi-Function Digital Outputs .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 259
Multi-Function Digital Output Terminal Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 259
Multi-Function Input Selection Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 374
Multiple Drive Installation .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .55
Multiple Drive Wiring .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .97
Multi-Step Speed Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 163

 L1-01 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 648

N
n1-02... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336
n2-01... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 337
n2-02... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 337
n2-03... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 337
Nameplate.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .35
ND ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 204
ndAT... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 385
NetRef/ComRef Function Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 243
Network Termination .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 596
Noise From the Drive or Motor Cables When the Drive is Powered On
... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 393
No-Load Current Alarm ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 380
No-Load Current Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 380
No-Load Operation .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 148
No-Load Operation Test Run ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 148
Normal Duty.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 204
Normal Duty Ratings.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 204
Notes on Inertia Tuning and ASR Gain Auto-Tuning ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . 139
Notes on Rotational Auto-Tuning ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 138
Notes on Stationary Auto-Tuning ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 138
nSE ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 353
Number of Auto Restart Attempts.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 302, 531
Number of Motor Poles .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 142, 229, 235, 544
Number of PM Motor Poles .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 145
Number of Run Commands .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 552
Number of Run Commands Counter Initialization.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 328
Number of Speed Search Restarts . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 176

Index

YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual 675



O
o2-01... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 389
o2-03... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151
o2-04... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336
oC ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 353
oFA00 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 354
oFA01 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 354
oFA03 to oFA06 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 355
oFA10 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 355
oFA11 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 355
oFA12 to oFA17 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 355
oFA30 to oFA43 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 355
oFb00... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 355
oFb01... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 355
oFb02... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 355
oFb03 to oFb11 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 355
oFb12 to oFb17 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 355
oFC00 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 355
oFC01 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 356
oFC02 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 356
oFC03 to oFC11 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 356
oFC12 to oFC17 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 356
Offset Frequency... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 223, 555
oH... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 356, 369
oH1 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 356
oH2 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 369
oH3 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 357, 370
oH4 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 357
oH5 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 357, 370
oH Alarm Location Monitor .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 554
oL1... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 357
oL2... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 358, 394
oL2 Characteristics Selection at Low Speeds.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 309, 534
oL3... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 358, 370
oL4... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 358, 370
oL5... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 359, 370
oL7... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 359
Online Tuning Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 319
Online Tuning Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 319
oPE ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 374
oPE01 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 374
oPE02 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 374
oPE03 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 374
oPE04 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 375
oPE05 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 375
oPE06 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 375
oPE07 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 375
oPE08 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 376
oPE09 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 376
oPE10 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 377
oPE11 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 377
oPE13 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 377
oPE15 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 377
oPE16 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 377
oPE18 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 377
oPE Fault Parameter.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 549
Open Loop Vector Control . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .32, 337, 392, 394
Open Loop Vector Control for IPM Motors .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .32
Open Loop Vector Control for PM Motors .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .32

Open Loop Vector Control Mode Tuning .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 337
Open Loop Vector Control Mode Tuning Parameters .. . 337, 338, 339, 
340
Operating with the Load Connected.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 150
Operation Errors .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 342, 345
Operation Selection at Deviation (dEv).. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 238
Operation Selection at Overspeed (oS) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 237
Operation Selection at PG Open Circuit (PGo).. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 237
Operation Selection when Digital Operator is Disconnected .. . . . . . 326, 541
Operation Status Monitors.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 330
Operation with Permanent Magnet Motors.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3
Operator Programming Errors .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 374
Operator Related Settings.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 323
oPr .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 359
Optional 24 V DC power supply connector cover .. . . 41, 42, 43, 44, 45, 46
Option card connection error (CN5-A) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 355
Option Card Connection Error at Option Port CN5-A... . . . . . . . . . . . . . . . . . . 354
Option Card Connection Error at Option Port CN5-C... . . . . . . . . . . . . . . . . . . 355
Option card connector (CN5-A) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .49
Option card connector (CN5-B) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .49
Option card connector (CN5-C) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .49
Option card error occurred at option port CN5-A ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 355
Option card error occurred at option port CN5-B ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 355
Option card error occurred at option port CN5-C ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 356
Option Card External Fault. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 351, 367
Option Card Fault at Option Port CN5-A ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 354
Option Card Fault at Option Port CN5-B... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 355
Option Card Fault at Option Port CN5-C... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 356
Option Card Installation .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 440
Option Communication Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 347, 365
Option Frequency Reference .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 553
Option Settings.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 237
oS ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 359, 371
Oscillation or Hunting.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 393
Output Current .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 548
Output Current 1 During Speed Search.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 175
Output Current at Previous Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 550
Output Current Imbalance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 353
Output Frequency... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 548
Output Frequency after Soft Start . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 549
Output Frequency at Previous Fault. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 550
Output Frequency is not as High as Frequency Reference .. . . . . . . . . . . . . . . 394
Output Frequency Reduction During Overheat Alarm ... . . . . . . . . . . . . . . . . . 308
Output Frequency Resolution .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 464
Output Ground Fault Detection Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 309, 533
Output of speed control (ASR) (for Simple V/f PG).. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 555
Output Phase Loss .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 353
Output Phase Loss Protection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 533
Output Phase Loss Protection Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 308
Output Power.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 548
Output Power at Previous Fault. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 550
Output Terminal Status .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 549
Output Terminal Status at Previous Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 551
Output Voltage at Previous Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 550
Output Voltage Detection Fault. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 364, 373
Output Voltage Limit. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 322
Output Voltage Limit Operation Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 196
Output Voltage Reference .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 548
Output Voltage Reference (Vd).. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 555
Output Voltage Reference (Vq).. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 555

Index

676 YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual



ov... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 359, 371
Overcurrent .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 353
Overcurrent Detection Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 310, 534
Overexcitation Deceleration.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 297
Overexcitation Deceleration Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 316, 537
Overexcitation Operation Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 316, 537
Overheat 1 (Heatsink Overheat) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 356
Overheat Alarm Level.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 266, 533
Overheat Pre-Alarm Operation Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 268, 533
Overload Protection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 465
Overload Tolerance.. . . . . . . . . . . . 455, 456, 457, 458, 459, 460, 461, 462, 463
Overspeed (for Control Mode with PG) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 359, 371
Overspeed Detection Delay Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 237
Overspeed Detection Level.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 237
Overtorque 1.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 370
Overtorque 2.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 370
Overtorque Detection 1 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 358
Overtorque Detection 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 358
Overtorque Detection Operation.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 303
Overvoltage.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 359
Overvoltage Protection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 465
Overvoltage Suppression Function .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 298
Overvoltage Suppression Function Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 298
ov Suppression Function Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 529

P
Parameter Access Level.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151
Parameter Range Setting Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 374
Parameter Selection Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 376
Parameter Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 121
Parameters for KEB Ride-Thru .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 291
Parameters that Change with the Motor Code Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . 579
Parameters to Minimize Motor Hunting and Oscillation .. . . . . . . . . . . . . . . . . 341
PASS ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 371
Password .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151, 158
Password Setting.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 158
Password Settings.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151
P Control . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 177
Peak Hold Current .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 552
Peak Hold Output Frequency ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 553
Performance Life .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 403, 3
Performance Life Monitors Maintenance Monitors.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3
Periodic Inspection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 401
Periodic Maintenance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 266
Permanent Magnet Motor Control. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3
PF ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 360
PG 1 Division Rate for PG Pulse Monitor .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 238
PG 1 Gear Teeth 1 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 239
PG 1 Gear Teeth 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 239
PG 1 Pulses Per Revolution .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 237
PG 1 Rotation Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 238
PG 1 Signal Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 239
PG 2 Division Rate for PG Pulse Monitor .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 238
PG 2 Gear Teeth 1 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 239
PG 2 Gear Teeth 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 239
PG 2 Pulses Per Revolution .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 237
PG 2 Rotation Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 238
PG 2 Signal Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 239
PG-B3 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 437
PG-B3 Settings.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 237

PG Disconnect (for any control modes using a PG option card) .. . . . . . . . 361
PG Disconnect (for Control Mode with PG) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 371
PG Hardware Fault (detected when using a PG-X3 option card) .. . 361, 
371
PG Number of Pulses Per Revolution.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 143
PG Number of Pulses Per Revolution for PM Motor Tuning.. . . . . . . . . . . . 146
PGo ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 361, 371
PGoH ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 361, 371
PG Open-Circuit Detection Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 237
PG Option Card Disconnection Detection 1 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 239
PG Option Card Disconnection Detection 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 239
PG Option Card Port for Motor 2 Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 240
PG Speed Control Card Settings.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 237
PG-X3 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 437
PG-X3 Settings.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 237
Phase Order Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 168
PID Accel/Decel Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 185
PID Block Diagram... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 180
PID Control. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 177
PID Feedback ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 554
PID Feedback High Detection Level.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 184
PID Feedback High Detection Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 184
PID Feedback Input Methods .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 178
PID Feedback Loss .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 352, 368
PID Feedback Loss Detection Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 183
PID Feedback Low Detection Level .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 183
PID Feedback Low Detection Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 184
PID Fine Tuning .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 187
PID Function Setting .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 181
PID Input (feedback) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 554
PID Input Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 186
PID Monitors .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 330
PID Offset Adjustment.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 182
PID Output.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 554
PID Output Fault. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 394
PID Output Gain Setting.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 182
PID Output Level Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 182
PID Output Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 181
PID Output Lower Limit. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 185
PID Output Reverse Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 182
PID Primary Delay Time Constant .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 182
PID Setpoint . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 554
PID Setpoint Display Digits. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 186
PID Setpoint Input Methods.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 178
PID Setpoint Scaling .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 185
PID Setpoint Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 185
PID Setpoint User Display .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 186
PID Setpoint Value .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 185
PID Sleep .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 184
PID Sleep Delay Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 184
PID Sleep Function Start Level .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 184
PM Inductance Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 382
PM Motor Auto-Tuning Mode Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 143
PM Motor Base Frequency ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 145
PM Motor Base Speed ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 145
PM Motor Code .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 235
PM Motor Code Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 144
PM Motor Control Tuning.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 319
PM Motor d-Axis Inductance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 145
PM Motor Induced Voltage Constant .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 146

Index

YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual 677



PM Motor Parameter Settings.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 136
PM Motor q-Axis Inductance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 145
PM Motor Rated Current .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 144
PM Motor Rated Power.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 144
PM Motor Rated Voltage .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 144
PM Motor Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 144
PM Motor Stator Resistance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 145
PM Motor Type .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 144
PM Stationary Auto-Tuning... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 136
PM Stationary Auto-Tuning for Stator Resistance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 136
Polarity Judge Timeout .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 350
Pole Attraction Current .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 319
Power Detection Filter Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 190
Powering Up the Drive.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 131
Power Ratings (Three-Phase 200 V Class).. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 455, 456, 457
Power Ratings (Three-Phase 400 V Class).. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 458, 459, 460
Power Ratings (Three-Phase 600 V Class).. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 461, 462, 463
Power Unit Output Phase Loss 3 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 353
Predefined V/f Patterns .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 224
Preface.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .18
Preparing the Ends of Shielded Cables .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 103
Preset Reference Timing Diagram ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 211
Previous Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 550
PROFIBUS-DP Clear Mode Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 245
PROFIBUS-DP Data Format Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 245
PROFIBUS-DP Node Address .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 245
PROFIBUS-DP Parameters .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242, 245
Programming Mode ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 120, 121
Proportional Gain Setting (P) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 181
Protective Cover .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .56
Protective Covers, Reattaching .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .82
Protective Covers, Removing ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 81, 82
Protective cover to prevent miswiring .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .49
PTC ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 274
Pull-In Current .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 320, 538
Pull-In Current Compensation Time Constant.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 538
Pull-In Current during Accel/Decel for PM... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 362
Pull-In Current Level for PM Motor Tuning.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 146
Pulse Monitor Selection Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 377
Pulse Output Connection Using External Voltage Supply .. . . . . . . . . . . . . . . 107
Pulse Output Connection Using Internal Voltage Supply .. . . . . . . . . . . . . . . . 106
Pulse Train Input/Output.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 258
Pulse Train Input Bias.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 278
Pulse Train Input Filter Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 278
Pulse Train Input Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 278
Pulse Train Input Minimum Frequency... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 278
Pulse Train Input Scaling .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 278
Pulse Train Input Terminal RP Function Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 277
Pulse Train Monitor Scaling .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 278
Pulse Train Monitor Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 278

Q
q-axis ACR Output .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 555

R
R-... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100
R/L1 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .87
R+... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100
R1-L11 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .87
Radiated and Radio Frequency Noise.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 448

Ramp to stop .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 164
Rated Current Depending on Carrier Frequency ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 205
Rated Current Setting Alarm ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 379
Rated Output Capacity .. . . . . . . . 455, 456, 457, 458, 459, 460, 461, 462, 463
Rated Output Current.. . . . . . . . . . 455, 456, 457, 458, 459, 460, 461, 462, 463
Rated Slip Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 381
Rated Voltage, Rated Frequency .. 455, 456, 457, 458, 459, 460, 461, 462, 
463
rdEr .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 385
READ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 326
rEAd ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 385
Reading Drive MEMOBUS/Modbus Register Contents .. . . . . . . . . . . . . . . . . 605
Reading Parameter Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 385
Reattaching the Digital Operator .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .83
Reattaching the Front Cover .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .85
Reattaching the Protective Cover.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .86
Reattaching the Terminal Cover on an IP00/Open Type Enclosure Drive
.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .82
Reattaching the Terminal Cover on an IP20/NEMA Type 1 Enclosure Drive
.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .81
REMOTE ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 125
Removing the Cooling Fan ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 409
Removing the Digital Operator .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .83
Removing the Front Cover .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .83
Removing the Protective Cover.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .86
Removing the Terminal Cover on an IP00/Open Type Enclosure Drive
.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .82
Removing the Terminal Cover on an IP20/NEMA Type 1 Enclosure Drive
.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .81
Replacement Parts . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 403
Replacing the Drive .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 433
Reset Communication Parameters.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 244
RESET Key... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 115
Resistance Tuning Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 379
Response Messages from Drive to Master .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 602
Reverse Direction Output Example Time Chart. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 266
Reverse Operation Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 166
Reverse Operation Selection 2 by PID Output.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 186
Reverse Prohibited Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 382
Reverse Regenerative Torque Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 306, 533
Reverse Torque Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 306, 533
rF ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 361
rH ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 361
Rotational Auto-Tuning... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 135, 138
Rotational Auto-Tuning for V/f Control. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 135
RP... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
rr. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 361
RS-422 Interface .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 597
RS-485 Interface .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 596
RTS Control Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 599
Rubber Bushing .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .41
rUn... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 372
Run Command/Frequency Reference Source Selection Error.. . . . . . . . . . . 375
Run Command at Power Up... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 169
Run Command Method Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 600
Run Command Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 389
Run Command Selection 1 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 163, 481
Run Command Selection 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 169
Run command selection while in Programming Mode ... . . . . . . . . . . . . . . . . . 168
Run Command Source Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 553

Index

678 YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual



RUN Key ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 115
RUN LED... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 117
RUN Light .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 115

S
S- .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100
S/L2... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .87
S+ ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100
S1 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .98
S1-L21... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .87
S2 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .98
S3 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .98
S4 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .98
S5 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .98
S6 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .98
S7 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .98
S8 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .98
Safe Disable Circuit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 651
Safe Disable Function Wiring Example (SINK Mode).. . . . . . . . . . . . . . . . . . . 652
Safe Disable Input Function.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 651
Safe Disable Inputs .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .98
Safe Disable Monitor Output Function and Digital Operator Display
.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 653
Safe Disable Signal Input.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 368
Safety Hazard Definitions .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .20
Safety Information.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .20
Safety Input and EDM Terminal Status .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 653
Safety Monitor Output .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .99
Safety Standard .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 465
SC... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .98, 361
S-Curve Characteristics .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 194, 341
SE ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 372
Search Operation Voltage Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 190
Self-diagnosing function of the serial communication interface circuits
. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 625
SEr .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 362
Serial Communications Cable Connection Terminals (TB5) .. . . . . . . . . . . . 596
Serial Communication Terminals.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100
Serial Communication Transmission Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 365
Serviceable Parts. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 432
Setup Group ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 120
Setup Group Parameters .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 125
Setup Mode ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 121
Shielded Twisted-Pair Cables .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 103
Short Circuit Brake Time at Start. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 171
Short Circuit Brake Time at Stop.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 171
Short Circuit Braking Current.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 171
Side-by-Side Installation.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .55
Side-by-Side Mounting .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 472
Side-by-Side Setup .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .55
Simple Motor Setup Using V/f Control. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 128
Simplified Setup Using the Setup Group ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 121
Single Drive KEB Ride-Thru 1 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 288
Single Drive KEB Ride-Thru 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 288
Sink/source jumper S3 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .49
Sinking/Sourcing Mode Switch for Digital Inputs .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .49
Slave Address .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 603
Slip Compensation.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 194
Slip Compensation Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 194, 337
Slip Compensation Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 195

Slip Compensation Primary Delay Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 195, 337
Slip Compensation Selection during Regeneration .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 195
SN... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .98
Soft Charge Bypass Relay Maintenance.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 552
Soft Charge Bypass Relay Maintenance Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 369
Soft CLA Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 534
Soft Starter Speed Reference at Previous Fault. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 551
Software Current Limit Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 310
Software No. (Flash) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 550
Software No. (PWM)... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 550
Software No. (ROM) ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 550
Software version .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .35
Space Between Drives (Side-by-Side Mounting) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .55
Speed/Torque Control Switchover Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 222
Speed Agree 1 Time Chart . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 261
Speed Agree 2 Time Chart . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 264
Speed Agreement Detection Level .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 300, 530
Speed Agreement Detection Level (+/-) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 300, 530
Speed Agreement Detection Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 301
Speed Agreement Detection Width .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 300, 530
Speed Agreement Detection Width (+/-) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 300, 530
Speed Control Accuracy .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 464
Speed Control Integral Time 1 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 371
Speed Control Loop Auto-Tuning... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 137
Speed Control Proportional Gain 1.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 371
Speed Control Range .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 464
Speed Deviation (for Control Mode with PG) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 349
Speed Deviation (when using a PG option card) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 366
Speed Estimation Type Speed Search.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 173
Speed Feedback Detection Contol (AFR) Tuning.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 314
Speed Feedback Detection Control (AFR) Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 314, 536
Speed Feedback Detection Control (AFR) Time Constant 1 .. . . . . . 314, 536
Speed Feedback Detection Control (AFR) Time Constant 2 .. . . . . . 314, 536
Speed Feedback Detection Control Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 320, 538
Speed Feedback Detection Control Gain during ov Suppression .. . . . . . . 322
Speed Limit. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 222
Speed Limitation.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 220
Speed Limit Bias.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 220, 222
Speed Limit Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 221
Speed Response .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 464
Speed Search .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 164
Speed Search Deactivation Current .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 175
Speed Search Deceleration Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 175
Speed Search Delay Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 175
Speed Search Detection Compensation Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 176
Speed Search Method Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 176
Speed Search Restart Current Level.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 176
Speed Search Restart Detection Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 176
Speed Search Selection at Start . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 175
Speed Search Wait Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 177
Stall Prevention .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 294, 341
Stall Prevention Detection Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 300
Stall Prevention Level during Acceleration .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 295, 529
Stall Prevention Level during Run ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 297, 529
Stall Prevention Limit during Acceleration .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 294, 529
Stall Prevention Selection during Acceleration.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 294, 529
Stall Prevention Selection during Deceleration.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 296, 529
Stall Prevention Selection during Run ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 297, 529
Standard Connection Diagram ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .72
Starting Torque.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 464

Index

YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual 679



Start-Up Flowcharts .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 126
Stationary Auto-Tuning... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 139
Stationary Auto-Tuning 1.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 135
Stationary Auto-Tuning 2.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 135
Stationary Auto-Tuning for Line-to-Line Resistance .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 135
Stator Resistance Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 382
Status Display .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 131
STo ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 362
STOP button Input.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 380
STOP Key ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 115
STOP Key Function Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 325, 540
Stopping Method after Communication Error .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 598
Stopping Method Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 164
Storage Temperature .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .54
Surrounding Area .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .54
SvE ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 362
Swing PWM .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 205, 454
Switching Between LOCAL and REMOTE ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 125
Switching Between Torque and Speed Control. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 220
System KEB Ride-Thru 1 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 288
System KEB Ride-Thru 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 288

T
T/L3... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .87
T1-03 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 140
T1-04 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 140
T1-05 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 140
T1-06 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 140
T1-07 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 140, 141
T1-L31 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .87
Target DC Bus Voltage for Overvoltage Suppression and Stall Prevention
.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 298
Task Complete .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 384
Temperature Derating .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .55
Terminal A1 Bias Setting.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 270
Terminal A1 Function Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 269
Terminal A1 Gain Setting .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 270
Terminal A1 Signal Level Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 269
Terminal A2 Bias Setting.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 271
Terminal A2 Function Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 271
Terminal A2 Gain Setting .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 271
Terminal A2 Signal Level Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 271
Terminal A3 Bias Setting.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 271
Terminal A3 Function Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 271
Terminal A3 Gain Setting .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 271
Terminal A3 Signal Level Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 270
Terminal Block Configuration .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .79
Terminal Board .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .41, 42, 43, 44, 45, 46, 47, 48, 49, 432
Terminal Board Connection Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 348
Terminal Board Connector .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .49
Terminal Connections for Communication Self-Diagnostics.. . . . . . . . . . . . 625
Terminal Cover .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .41, 42, 43, 44, 45, 46, 47, 48, 81
Terminal Cover Screw ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .41
Terminal M1-M2 Function Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 259
Terminal M1-M2 Output Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242
Terminal M3-M4 Output Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242
Terminal P1-PC Output Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242
Terminal P2-PC Output Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242
Terminal P3-PC Output Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242
Terminal P4-PC Output Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242

Terminal P5-PC Output Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242
Terminal P6-PC Output Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242
Terminal V1 Monitor Bias .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 241
Terminal V1 Monitor Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 241
Terminal V1 Monitor Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 241
Terminal V1 Signal Level .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242
Terminal V2 Monitor Bias .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 241
Terminal V2 Monitor Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 241
Terminal V2 Monitor Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 241
Terminal V2 Signal Level .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 242
Test Run... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 138, 139, 141, 148
Test Run Checklist. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 153
Test Run with Load Connected .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 150
Thermistor Disconnect .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 362, 372
THo ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 362, 372
Tightening Torque .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .89
Timer Function Off-Delay Time... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 177
Timer Function On-Delay Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 177
Too Many Speed Search Restarts. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 362
Top Protective Cover.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .41
Top protective Cover .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .43
Torque Compensation.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 197
Torque Compensation at Forward Start. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 198
Torque Compensation at Reverse Start . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 198
Torque Compensation Gain .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 197, 336
Torque Compensation Primary Delay Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 198, 336
Torque Compensation Primary Delay Time 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 198
Torque Compensation Primary Delay Time Constant 1.. . . . . . . . . . . . . . . . . . 337
Torque Compensation Primary Delay Time Constant 2.. . . . . . . . . . . . . . . . . . 337
Torque Compensation Time Constant .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 198
Torque Control . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 218
Torque Control Block Diagram... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 218
Torque Control Input Value Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 218
Torque Control Reference Sources.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 218
Torque Control Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 221
Torque Control Setting Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 377
Torque Control Signal Polarity .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 219
Torque Detection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 263
Torque Detection Level 1.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 304, 531
Torque Detection Level 2.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 304, 532
Torque Detection Selection 1 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 303, 531
Torque Detection Selection 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 303, 532
Torque Detection Time 1 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 304, 531
Torque Detection Time 2 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 304, 532
Torque Limit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 274, 464
Torque Limit Control Method Selection during Accel/Decel .. . . . . 306, 533
Torque Limit Integral Time Constant .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 306, 533
Torque Limits .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 341
Torque Reference .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 548
Torque Reference / Torque Limit Selection from Comm. Option .. . . . . . 243
Torque Reference at Previous Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 551
Torque Reference Delay Time ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 221
Torque Saturation Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 382
Torque Specifications, Three Phase 200 V Class .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .89, 638
Torque Specifications, Three Phase 400 V Class .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .91, 641
Torque Specifications, Three Phase 600 V Class .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .94, 644
Troubleshooting without Fault Display.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3
TrPC ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 372
Tuning Errors.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 342
Types of Alarms, Faults, and Errors .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 342

Index

680 YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual



Types of Auto-Tuning for Induction Motors.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 135
Types of Auto-Tuning for Permanent Magnet Motors .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . 136

U
U/T1 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .87
U1-01 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 389, 391
U1-07 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 389
U1-09 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 389
U2, U3 Initialization.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 328
U2, U3 Initial Value Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 541
U2-02 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 386
U2-03 through U2-17 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 386
U4-05 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 373
UL3 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 362, 372
UL4 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 362, 372
UL5 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 363
UL and CSA Standards .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3
UL Standards Compliance.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .89
UnbC ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 363
Undertorque Detection 1.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 362, 372
Undertorque Detection 2.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 362, 372
Undertorque Detection Operation .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 303
Undervoltage .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 372
Undervoltage 3 .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 364
Undervoltage 3 (Soft-Charge Bypass Circuit Fault) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 364
Undervoltage Detection Level (Uv1) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 292, 527
Undervoltage Protection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 465
Unexpected Noise from Connected Machinery.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 393
Unidirectional Speed Limit Bias.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 222
Unit Code .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 325
Unit Selection for MEMOBUS/Modbus Register 0025H... . . . . . . . . . . . . . . 599
Unstable Motor Speed when Using PM ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 395
Up/Down 2 Function .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 213
Up/Down 2 Operations.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 257
Up/Down Command Operation.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 252
Up/Down Frequency Reference Limit Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 217
Up Arrow Key... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 115
USB Copy Unit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 152, 437
USB port (type-B) .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 41, 42, 43, 44, 45, 46, 47, 48, 109
User Defaults . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151
User Monitor Selection after Power Up ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 323, 540
User Parameter Automatic Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151, 161, 480
User Parameter Default Value .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 325, 540
User Parameters.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151
User Parameters 1 to 32.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151, 161, 480
User-Set Display Units Decimal Display.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 324
User-Set Display Units Maximum Value.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 324
User Set Speed Agree 1 Time Chart . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 261
User Set Speed Agree 2 Example with a Positive L3-04 Value .. . . . . . . . . 264
Using Braking Units in Parallel. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 444
Using the Pulse Train Output .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 106
Using the Safe Disable Function.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 651
Uv... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 372
Uv1 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 363
Uv2 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 363
Uv3 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 364
Uv4 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 364

V
V/f Characteristics .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 464

V/f Control. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .32
V/f Control Mode Tuning .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336
V/f Control Mode Tuning Parameters .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 336
V/f control using motor speed feedback ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .32
V/f Control with Simple Speed Feedback ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 277
V/f Data Setting Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 377
V/f Gain During Speed Search.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 175
V/f Pattern Defaults . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 561
V/f Pattern Display Unit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 324
V/f Pattern for Motor 1.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 224
V/f Pattern for Motor 2.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 231
V/f Pattern Selection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 224, 391
V/T2 ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .87
vAEr .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 385
VERIFY... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 326
Verifying Parameter Changes .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 120
Verify Menu ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 120
vFyE ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 385
voF... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 364, 373
voH Alarm Location Monitor .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 554
Voltage Class, Capacity Mismatch . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 385
Voltage drop calculation formula.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .89
Voltage Error Compensation Time Constant .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 321
vrFy... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 385

W
W/T3... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .87
Warranty Information .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .27
Water Supply Pump Application .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 132
Watt Hour Output Example .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 269
Watt Hour Output Unit Selection.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 267
Watt Loss 200 V Class Three Phase Models.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 466
Watt Loss 400 V Class Three Phase Models.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 466
Watt Loss Three-Phase 600 V Class  Models.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 467
Wire Gauge, Three Phase 200 V Class .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .89, 638
Wire Gauge, Three Phase 400 V Class .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .91, 641
Wire Gauge, Three Phase 600 V Class .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .94, 644
Wire Gauges.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .89
Wiring Checklist . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 111
Wiring Diagram for 2-Wire Sequence .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 255
Wiring Distance.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 205
Wiring the Control Circuit Terminal .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .81
WRITE ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 326
Writing Parameter Settings .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 384
Writing to Multiple Registers .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 606

Z
Zero Servo ... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 191
Zero Servo Completion Width .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 191
Zero Servo Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 362
Zero Servo Gain.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 191
Zero-Speed Time Chart . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 260
Z Pulse Correction Error.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 383
Z Pulse Fault . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 349
Z Pulse Noise Fault Detection .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 350
Z Pulse Offset Tuning.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 136

Index

YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual 681



Revision History
The revision dates and the numbers of the revised manuals appear on the bottom of the back cover.

Date of Publication Revision
Number Section Revised Content

November 2010 2 All
Addition: Larger drive capacities added along with corresponding
data.
Three-Phase 600V: CIMR-Ao5A0125 to 5A0242
Revision: Reviewed and corrected documentation.

July 2010 1 All

Addition: Larger drive capacities added along with corresponding
data.
Three-Phase 400V: CIMR-Ao4A0930 and 4A1200
Three-Phase 600V: CIMR-Ao5A0041 to 5A0099
Revision: Reviewed and corrected documentation.
Added software revision S1015

March 2010 - - First Edition. This manual supports drive software versions
VSA90504o and VSA901014.

682 YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual



This Page Intentionally Blank

YASKAWA ELECTRIC SIEP C710616 41C YASKAWA AC Drive – A1000 Technical Manual 683



YASKAWA AMERICA, INC.
2121 Norman Drive South, Waukegan, IL 60085, U.S.A.
Phone: (800) YASKAWA (927-5292) or 1-847-887-7000   Fax: 1-847-887-7310
http://www.yaskawa.com

DRIVE CENTER (INVERTER PLANT)
2-13-1, Nishimiyaichi, Yukuhashi, Fukuoka, 824-8511, Japan
Phone: 81-930-25-3844   Fax: 81-930-25-4369
http://www.yaskawa.co.jp

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION
New Pier Takeshiba South Tower, 1-16-1, Kaigan, Minatoku, Tokyo, 105-6891, Japan
Phone: 81-3-5402-4502   Fax: 81-3-5402-4580
http://www.yaskawa.co.jp

YASKAWA ELÉTRICO DO BRASIL LTDA.
Avenda Fagundes Filho, 620 Bairro Saude, São Paulo, SP04304-000, Brasil
Phone: 55-11-3585-1100   Fax: 55-11-5581-8795
http://www.yaskawa.com.br

YASKAWA EUROPE GmbH
Hauptstrasse 185, 65760 Eschborn, Germany
Phone: 49-6196-569-300   Fax: 49-6196-569-398
http://www.yaskawa.eu.com

YASKAWA ELECTRIC UK LTD.
1 Hunt Hill Orchardton Woods, Cumbernauld, G68 9LF, United Kingdom
Phone: 44-1236-735000   Fax: 44-1236-458182
http://www.yaskawa.co.uk

YASKAWA ELECTRIC KOREA CORPORATION
7F, Doore Bldg. 24, Yeoido-dong, Yeoungdungpo-gu, Seoul, 150-877, Korea
Phone: 82-2-784-7844   Fax: 82-2-784-8495
http://www.yaskawa.co.kr

YASKAWA ELECTRIC (SINGAPORE) PTE. LTD.
151 Lorong Chuan, #04-01, New Tech Park, 556741, Singapore
Phone: 65-6282-3003   Fax: 65-6289-3003
http://www.yaskawa.com.sg

YASKAWA ELECTRIC (SHANGHAI) CO., LTD.
No. 18 Xizang Zhong Road, 17F, Harbour Ring Plaza, Shanghai, 200001, China
Phone: 86-21-5385-2200   Fax: 86-21-5385-3299
http://www.yaskawa.com.cn

YASKAWA ELECTRIC (SHANGHAI) CO., LTD. BEIJING OFFICE
Room 1011, Tower W3 Oriental Plaza, No. 1 East Chang An Ave., 
Dong Cheng District, Beijing, 100738, China
Phone: 86-10-8518-4086   Fax: 86-10-8518-4082

YASKAWA ELECTRIC TAIWAN CORPORATION
9F, 16, Nanking E. Rd., Sec. 3, Taipei, 104, Taiwan
Phone: 886-2-2502-5003   Fax: 886-2-2505-1280

英文 No.5-5 (レター)　YAI向けインバータ製品用　新CI

10-10-7_YAI

In the event that the end user of this product is to be the military and said product is to be employed in any weapons systems or the manufacture 
thereof, the export will fall under the relevant regulations as stipulated in the Foreign Exchange and Foreign Trade Regulations.  Therefore, be sure 
to follow all procedures and submit all relevant documentation according to any and all rules, regulations and laws that may apply.

Specifications are subject to change without notice for ongoing product modifications and improvements.

© 2010 YASKAWA ELECTRIC CORPORATION. All rights reserved.

Published in U.S.A   October 2010  10-4

MANUAL NO.  SIEP C710616 41C

2

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION

YASKAWA AC Drive-A1000
High Performance Vector Control Drive

Technical Manual




